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| NTRODUCTI ON
C I t ®l ® t t t t i P08 0 i
€ manue es un me n r- s important, i e conserver proxi -
mit® de | a machine. AVERTISSEM PP "
P . ~ La noti Bincatdiemn sd
Lbbjectif de @¢l manhwvelkr @sx @ropri ®t aires, aux USsSagers, aux |op®- .
rateurs, aux entreprises qui donnent en |S&Ea£RRPVIeTt DOL X BEREY &F EL@‘R%EUF?A‘”?'e' ©3lyiers relati
en leasing |l a machine, |l es pr®cautions etgglg% ISWO EOISCN 6 g%gﬁj}éggdé HA §$d_ua'ut fonc-
tionnement correct et en toute BW®clirsa® dgj g R CHN E fdnctiroeas i es jour des i
tion _pr®vue. _ _ POUR LES |NFORMAf&_\DE\|p$_SURc®rnant l e propri®taire
En raison des am®l|liorations continues appaUElL®esasal cUL Y UTHCHNB BANE dcfike O Vbns rel ati ves
SI ONE MECCANICA S.R.L se r®serve | e droi tCERNAND dUA iISECURIETSE (POWUR GjeSy GiR@eth ni -
gues sans aucun pr®avis. DUI'T BRAVI I SOL DI VIS ONﬁ MEGCANICA @ ons sur |
Pour obtenir | es i nf@drmagsermns” misesgbf-j?iuvr:,gf%qﬁg,sjgcé\A’\?RcAX SlstRandar et normes
Braviisol Divisione Meccanica s.AU. REPRESENTANT LOCAL AYTORISSEquestions relative
S. S.Adlr6i ati ca60RmM. 314 PAR BRAVI I SOL DIVISIPNE MECEANI GAp@®ci ales du prod
600FZastel fidardo (AN) Italy S. R. L. D | .
Tel . 00A398Fa@9®03A97819355 MPORT A l t,es qudeSt'O“dS ,rte ative
fi} ions u produi
CONTACTER
BRAVI I SOL DI VI SI ONE MECCANI CA
S.R. L. ENVOIE LES FASCICULES BRBWN-1 | SOL
SYMBOLES DE DANGER ET TERMI NOLOGIE NI QUES CONCERNANT LA SECURDTE/i si one Meccanica s.
Le symbole de da@gerng émnn suattdlerserrkﬂ%%}:fﬁzﬁé)#é—ﬁ"RE ENRE"'STR% A Qété ca60Rm 314
tiels qui pourraient entrainer des ;: r . r tao
ou tout incident mortel, respecter tCo(E)ﬁ\‘teACTeE}s Bd?dél{/{égj DdSVSS -?EBE fldardo (AN)
D ndi ® g bl ME'CICAN 1 'cA 0FB9 81909
thdrqu®es apr s ce symbole. QUE LES | NFORMATI ONS| RELATI VE®X O+B19. 781935
AU PROPRI ETAI RE ACTUEL SONJ PRE- . .. o  oco
ZCSE”\NGER | NDI QUE UNE SI TUATI ON DANGEREUSE | MW WENTETIPALTI JFE 06/ 42/ EC
NON EVI TEE, PROVOQUE DE GRAVES BLESSURES OU DES
I NCI DENTS MORTELS LE FOND DE CET ADHESIF EST ROUGE. Tests Statiques et dynami c
IMPORTA
& TV SIUDALO €48
| NDI QUE UNE SITUATI ON POTENTI ELLEMENT DAN
QUI, SI NON EVITEE, PEUT PROVOQUER ﬁANT FU SO EY RY TUV IT 0948 20
ZC>;AT1—ENT| € GERES OU MI NEURES. IL PEUT EGALEMEN @%g DE PRODW? %94
POUR S| GNALER DES PROCEDURES RlSQUE%§é L S@ A Aﬁ#OEETgifﬁég'gE ate: 07/01/2020
CET ADHESIF EST JAUNE. BLESSUhES oU LA MORT @2) PLErﬁ%E# 28860 DC LUl MINI P
NEL OU ENCORE DES DOMMAREE £ - -
| NDI QUE UNE SI TUATI ON POTENTI ELLEMENROP §T AUX PRODUI TS BRﬁWdH%%.OG.ZOZO
QUI, SI NON EVITEE, PEUT PROVOQUER L CCAN CA S.R. L., I -
‘éfixA\/ERTI S¥= < OU DES | NCIDENTS MORTELS. LE FO g E ﬁglsrgfoﬁnggggA
EST BLEU, BLANC,. OU ORANGE NI CA S R. )




SECTI ON 1.
PRECAUTI ONS DE SECURI TE
Inspection de | a machine
1.1 I NFORMATI ONS GENERALES P
Cette section illustre meslﬂ)ls®¢almtniaxrmsrre®¢<esseaiﬂemsqt'oiulltie_ser l'a machine uniquement apr s
s®curit®, et " la maintenance de |l a machine. Pour YRe@HhLOAS udl WPiIfisqathpmebfiaBeigonT
de |la machine, il est indispensable de d®terminer Un@Nproe@Ua¥lt pouk@nPeflel quo?i & -pPr ¢
enne bas®e sur |l es instructions fournies dans |%® mAauiednner | a machine uniquement apr
De plus, pour garantir un fonctionnement de | a machésnei mhe oot sit@a@Pced et ®dei maf attenanc
g@wne personne qualifi®e d®termine un programme de pnaari nlteesn aenxcieg ebnacse®s ssupr® bl ireftsieq westd ams |
informations fournies dansd ceemaentiortetdads | e maetuededmai ntenance.
mai ntenance; ce programme doit °tre conscienciefseyp@entfiséi Vhue tous |l es dispositifs de
Le propri®taire/utilisateur/ op®rateur/entreprise quécdomagt enTbees medi i 8P ORANBe cec
qui re-oit en leasing |la machine ne doit pas accepigé Vi@ol &§6IPORSAOE ! héPmaYade @Bcurit ¢
fonctionnen®ewmai ravliamtatdt enti vement | e manuel et termin® |l a formation et
|l es proc®dures | i ®es au fonc@uhoop®maehepuyrsens |l es instr
periment® et qualifi®. AVERTI SSEM
Pour plndoordnati ons concernant nlspexc®d wmi,t ®,a | a formati oné&
mai nt en@meEleicdtion et | e fonctionnement, contachpgVERROBELLEOLMBDYVFFCATEONS OU ALTERATIC
Meccanica < o 'o PLATEFORME DE TRAVAIL AERIEN PEUVENT ET
AVERTI SSEME TUEES MAI S EXCLUSI VEMENT SUR AUTORI SATI
DU PRODUCTEUR.
LE NB®HSPECT DES PRECAUTI ON ENUMEREES DAI\hS Lﬁ MA - . .
NUEL POURRAI T ENTRAI NER DE e pas actionner |l es machines dont I
MACHI NE ET A LA PROPRIETE adh®sifs indicant des normes de s®c.l
OU DES I NCI DENTS MORTELS. sont illisibles ou absents.
q f£vi aerculmul ati on de d®bris sur | e so
1.2 PROCEDURES PREALABLI Eviter que @eil @, bdee |dadterrdasi sse et
) . substances glissantes entrent en cor
Formation et conmp®sast@adwcs uc . sures et avec le sol de la plateforr
I nspection du |lieu de travail
9 Lire attentivemefttille smanudeal mawan th ed
q Utiliser |l a machine uniquement apr s une formati%n clovmpmiittiel disepenz@@®mparbilreedol t prendr e
personnel autoris®. cautions n®c®wddiered oaufti midque sur |
q L'utilisation de |l a machine est exlusivement autori st@eawai personnel autori s® et
qualifi® ayant |lu attentivement et totalement cgmprNg beas iadi Fatincenrs de PANGER.| a pl atef
MI SE EN GARDE et ATTENTI ON et les instructions de fOrnésmépﬁrﬂjeen%entwé@%chrst®feérroviai I es emb &
sur la machine et dans le manuel. ®chafaudages ou autres, sauf autori s
1 Utiliser |l a machine pour des applications faisant pgRRAV| PsLapp! McatgirRgns pr ®vues
par BRAVI I SOL DI VI SI ONE MECCANI CA S.R. L.. . o .
R . ) o . q La machine peut tre mise en marche
bl Tput | e p@ep@®noathiedn ddoi t se famlll'arlser avec Il es CO"U“@H\B?Siseelzolgmlft‘?%@' AC (entre 0 et 104
tionnement de secours de | a machine sp®cifi ®s dans IBeR/Qq\?PF%IOL D. M SRL pour les valeurs
T Lire attentivement et r e@smpterceapnri $o@utlescdlesss noetmegouwW-endment de | a machine =~ des temp®rat L
vernemental es en vigueur relati.ves au fonctionnementdde®¢ heMacehiingdi qu®e .
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SECTI ON 1.
PRECAUTI ONS DE SECURI TE
1. 3 FONCTI ONNEMENT 1. RI SQUE DE CHUTE
I nformations g®n®r al es
f Avanitidl i ser | a machine, ve®ri fier que
q Utiliser I_a machine _exclusivement pour soulevgesl etpeesopbetails sont .fi x®s dans u
gte 2?20Egt'|5 et ®quipements ou pour le d@®pleggmgRt MaBUBleds bien appuy®s au sol
1 Ne pas actionner une machine en panne. En ca%NBepﬁﬁn@gm@é”e‘* de bpiéees, de marche
®teindre |la machine utres pour@eni amgmenter | e
1 Ne pas bouger brusquement les interrupteurs ﬂog:)elgésl{a‘\gfél;§er e groupe nacelle pou
de commdmde pdosition ~ | a position oppos®e a plateforme .
sant par |l a position onretudrrreuptTeowr our s rameneﬂrpr ter la plus gr @&mde ®et toeun tdieon al osrosr -
en position neutre avant de |le mettre ~ |l a poéieidg terptepehorme. Verifier que |a
dante ° la fonction suivante. Actionner les cbmimas®es@bpr®edeul de | a sortie de |a
exercant une pression |lente et unifor me rester orient® vers | a machine
1 En cas de pr®sence de personnes sur |la platefféeméonatti onpement des commandes et de
ser le personnel ° manipuler ou actionner | a M®EHT h&L@e PELE con-u poup @rea-mettre
| e sol excl usivgrmamcte en cas d teur de touﬁ]waJtrrsegpacrldretrs de_contact" F
1 Verifier que les ®quipements ®l ectriques sont M8fhpNngcel €5 mains etlles p:qleds DOIVE
@vitant de les laisser suspendus par les coblel"8§afd FQNL3f[L avec la machine quan
dutilisation .de | a platefor me f Toujours garder "trois poAlnts de cont
1 Avant®dei gner de |l a machine, baisser totalemeff f&isant en sorte que la@sedeux main
nacell e et coupdlri ment Ratriad ermelna dl ® mai n ft deux_p|e:js sedjtrﬁuvent qonsata
pour emp°cher toute utilisation non autoris®eﬁ}ggcl gppaf@inpe @eores & a sortie e
T Le transport de pasdseasgte rpsa ss.uarutloar insaB hi ne n . .
. f.si,up, ancrage par cordon est requis p
q Dur ant | e fonctlonn_ement, seul un op®rateur chtd'%h?res r"glements, i est recomm
pr®sent sur |l a machine. d'ancrage sur cette machine comme un
1 Le fluide des batteried®sesutreaxtr ®°mement COFrOShfbogrroieNedepass®csusriste®.vir de ce poin
go l@mt re pas en contact avec |l a peau ou l|les vitement sasncrer, fixer ou soutenir |l a p
) Charger | es batteries dans une zone bien ventab@areil duJ amatr@rgieelp.ar cordon sert °
|l es d®pl acements dans | es bornes de |
guement . 11 ne s'agit pas d'un dispos
contre | es chutes. L'"utiliser de cett
sul ter en de graves accidents, voire




SECTI ON 1.
PRECAUTI ONS DE SECURI TE
1.Bl SQUE DE CH®C QUIEECT 1.l SQUES DE REBRNERSEM
La machine n'est pas ®lectriqguement isol ®e.
Garder une@di snbamse3d (10 ft) entre | es parties es
occupants, en tenant compte de | eurs outils et ®qu Il igne ®I| ec-
trigue ou un &apep arheirlg ed okl cB Or0i OgOu ev oj | utssq.u
'l faut ajouter 0,3m (1 ft) pour chaque augmentfatisdwmartgade odndndim®ylliesamadni BH00I0se f e
vol ts. avec |l a surface de | a zone de travai
(| est possible de r®duire |l a distance minimum de [ﬁaﬁ@§ud®g@@5@qmrnmm®mmn%@|@@nbz@r ansversa
ri res isolantes install ®es pour |l a pr®vention desrijco@d acts et si ces barri res sont
r®gl ®es sur |l a tension de |l a |ligne ®l ectrique ﬂprl@et®;9ae§ lever Ia Iateforme condui
Les barri res ne doivent pas fairecipartie de | a machlnefanmgtl & e |®re un pelglee ou un
La distance minimum de s®curit® doit °tre r®dui 0ealo dlmen3|ons p®-
rationnelles pr®vues par | a barri re isolante. Cet dIS ance oit °tre d®tern]|n €
par une personne qualif|®e®3momfecp)rrm®menlloata*etsoreﬂnnesAdae ) condulrre sur ' es
gouvernementales concernant | e da®rpoaurlecimesnt de travaaLhtrespsrLbrxflq'rﬁecS@ gen verifier les val
sous tension Ne pas d®passer |l a port®e maxi mum de
R®partir uniform®ment | es charges su
mat ®r i aux Si n®cessaire, utiliser |
sur | e coffre pour .charger plus de n
bl Garder | e ch©ssis de | a machine ~ un
0,6 m (2 ft) des nids de poule, aspR®
d®bris, trous cach®s et autres dange
au niveau du sol
q Ne pas @wentesed | a machine comme une
PLAGE DE TENSI ON DI STANCES MI NI|MALES l'ier la machine une structure adj a
(DE PHASE é PHASE) DE SE£ECURITE D'|EXER- 1 Ne pas agrahdimelaveptates extensions
CICE m (pieds) ajouts non autoris®s. Si | a surface
ment e, la stabilit® de | a machine di
De 0 ° 50 KV 3 (10) 1 Si |l e groupe nacelle ou |l a plateformn
une ou plusieurs roues soul ev®es de
De plus de 50 kVvV ° PH 0( kK5) desceifdprRr alt eur de | a plateforme, av:
Il i b®rer | a machine. Pour stabiliser
De plus de 200 kV " |®8502 &)V descendre |l e personnel de la platefo
— un chariot ®l ®va@etres WRqui pkenenaes d
De plus de 500 kV = |T7BHO0( Xx%) q (. estAstrictement interdit de mont e
forme @lorsqaist | evee.
De plus de 750 kV " |10004 %)V
REMARQUECes distances minimales dg s®curit® d'exercice doivent
°tre appliqgu®es dans tous |l es cas,| sauf indication contraire et plus restric-
tive de |l a part de |l a soci ® ® ou des r glements | ocaux ou nationaux.
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CTI ON 1.
ECAUTI ONS DE SECURI TE
| SQUESC®ASEMENT ET DE CHOC 1. 8EVAGE ET TRANSPORT
Tou |l e pep®oatiedon det au sol doit porter ldefsoregatiipeempe nd®&nN®r al es
de s®cur|t®, requis pas @®eal geemdsesen vigueur ou par |
risqgues effectu®e sur |le lieu de travail. Durant |l e |l evage et |l e transport, ne pa
Lorsatdelisati on d@®| Paamaohi ne, deelh descentéter sur |l a plateforme.
de | a platefor me, c earetsrstulser slues |deiss tcano®Ress eau
en dessous de | a platefor me. bl Pousser ou tirer, pour LUI MI NI S. K, | a
casmrdgence, panné&, ionewpwante ode olu pour | a
d®charger et TOUJOURS apr s avoir actio
moteur , selon |l es instructions report®e
o,
bl Avant |l e |l evage ou |l e transport, v®rifi
ment rentr®e et vide.
) bl Durant | e Ievagmuﬂmnlda@lr®:;\/cai'(|emer " Ifourct
Lorsque | a machine est en marche, ne pas sepp|eanccehercehsordserdne, TedsM-e xcl usi vement au n
bardes de | a platefor me. cet effet sur | a machéinkien E®If@vcadtueur | e
Durant | a conduite dans des zones dont | a vidéiinkei Ipiotr® ®es ta dlaipmi®e®e Porur | es poids de
rai slomstdacl es, toujours se faire pr®c®der patrabhlneapedsodsnhenn®ss -t ec-bang®es daohbh-1 a
gn®e pour | a &viegntalleil ssa tdiaonng ed s . niques de | a Machine
Durant | a conduite, touj®atrspagarerrsér- personnel qui n
vice © une distance minimum de 1,8m (6 ftf) dPeo ulra dneasc hiinnfeo.r.mati ons sur {Foncevage, co
R®gul er la vitesse de conduite en fonction déesoncNenmenti oddes sy imagcmtiense: dans ce Manuel
surfaces du terrain, trafic, visibilit®, pente, position du personnel et
autres facteurs constituant un risque de choc ou de Dblessures pour | e
personnel .
Tenir compte des distances de freinage ind®pendamment de | a
vitesse de | a machine.
Ne pas conduire ™ grande vitesse dans des zones r®serv®es ou
®troites ou durant | a marche arri re.
Pr°ter | a plus grande ®avtetnetnuteil sn oppbcsuurac®wist er que d
natteignent |l es commandes et | es personnes sur |l a plateforme ou
go Ils&nherf rent avec ell es.
S@assurer que |@stopp®rmaebhireed sur ® ev®es ou au
niveau du sol soient inform®s de | a pr®sence de | a platefor me
a®rienne.@lCGomnepnetratli on des grues sur ®l ev®es.
I nterdire aux autres membres du personnel de travailler, de se tenir
debout ou de padgwarmes swy @l e vRRleat OD®I i mi ter | e sol
ou | e plancher avec des barri. res appropri ®s, selon |l es besoins
10 11



SECTI ON 2.
PREPARATI ON ET I NSPECTI ON
2.1 FORMATI ON DU PERSONNEL 2.2 PREPARATI ON I NSPECTI ON AND MAI NTENANCE
La plateforme a®rienne est un dispositif de BRA¥nIEBEOLt fpaumil e | mHasm MImwenentRilegsn reetl alta vneasi n't e
Il fautkeldloencsogiut utili s®e et soumise " maintpep@raincaci exed ude viea machine, indiqgu®es dans
ment par un personnel form® et qualifi®. Pour pIindordnati ons concernant |l es plateform
sulter |l es normes | ocales.
L'"utilisati orngsde plaas naaucthoirnies @e ~ des personnes Sous
6 nfl uahceod ou de drogues ®pitepesiees " desLarfirs@cgiumanpec thi mtheremerdti on de maintenance d
des vertiges ou " une perte de contrt!le physieqwe. | es beseiunstilisasidn de | a machine d
environnement ales d®f avorables, avec une p
La for maftoipe®r ade ulr doit inclure ce qui suit:des travaux co%teux.
1. Utilisation et | imites des commandes de PRa3pl ASPECTMON BREALABEeE A LA MISE EN ROUT
de secours et des syst mes de s®curit®.
2. Vignettes des commandes, instructions etlLimmspesctinogapd®alaplple-" | a mise en route pi
gu®es sur | a machine. 1. NettiYPageéd lgrnaqu aucune fuite (huile hyd
3. R glements @®mpliaysupaetl normes gouvernemedesabatt@bijes) ®wir aciger, sur toutes |l es sur
|l es. Avertir | e personnel pr®pos® " | a maintena
4 . Utilisation du dispositif homologu® de peloteanhnenusiov®tti@siebs | eur propret® et | eur
chutes, si n®cessaire. Contrl@ecumupanneausu abs®&si f n
5 Connai ssance du fonctionnement m®cani queS@dsslumemaqbéeneous | es panneaux et adh®!
suffisante pour per mdiuner epananer erc@eninlaci ssanoaerdmpl atA®@.l i (C\Adii ro noddaenss d dah ®seicfts 3)
ou potentielle. 3. Mandwelid idati on ielrandse |se® ccuornpt a® ent r ®:
6 . M®t hodes sans risques pour utiliser | a maehifarcd iom pre®samgeant s at mosph®ri qu (FI G
dbbstacles &Gut ®esv® g Ui gpgements en mouvementsetmanuel s suivants:
dbbstacl es, de d®pressions, de nids de pMalne @étti ddies adteisocne nette sde s®curi t ®, = U e | de
7. M®t hodes pour ®viter |l es risques dus auxpbulks| ®@seadbrimgeedNSOANCSA) et Manu des re
prot ®g ®s . (uni quement pour normes ANSI/ CSA)®
8 Conditions requises pour un travaill part4cu$¢h®mme¢@nb|appbomai i (t\voiquo%$e.d hme2. 4)
tion particuli. re de |l a machine 5. Bat€Ckhairger si n®cessaire (voir Section
6 . Hui | e hiyldeg arvil egaue ed hydr aul i que dans | e
Supervision de |l a formation pompe peut varier awead l@degt tce mpi®Teatquue daend
La formation doit °tre eiffecga®@omrsmas | a sumarcwhi sieorf radi de, i | dsua &ptetusti gygrued njcaencahiesv elau d
qgualifi ®, dans un espace ouvert et sans obd®tL&d INédswdeitcladtoeiutr cdoen tniinvueearu .
tant que I@®ststpgs a@dapabhéadd leatsed | a ma- Lever et baisser | a nacelle plusieurs fois
chine en toute s®curit®. cisebdbsnudi clateur de niveau.
Responsabiolpi®r@&tdeurl Quandduill e hydersatulri®cuheawsf f ®e, |l a tige doit i
L'"op®rateur doit °tre f arum®rpadauw qluamanrtespons ®lgialli o® etr olche du PLEI N.
@xtinction de | a machine enawtarsesdie panne oufenNpr@®AESNREMMELR MENDL CATEUR DE PLEI N.
g?Fdltlons ri sques, refaspiaces de Haamachln% C Ol OUQS RAJOUMERLPESL le niveau est ®g

eurdndlcateur AJOUTER.
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SECTI ON 2.

PREPARATI ON ET | NSPECTI ON
NOTE: 2.4 | NSPECTI ON COMPLETE QUOTI DI ENNE
Contrtl er &lue Inei vheyadur adu | i

nacell e de | a machiamei bl

sous | e coffre. Si d&nuRicleg

mi n®r al e dont

conditions cl

extr °@amesdi te e

seil wt®Id ser une

point de cong®| a&

dire ed®iChon

AVERTI SSEME

Attention Ris
Ne pashuet er d

NE PAS NEGBINGEPRECTI ON VI SUELLE DE LA PARTI E |
TABLEAU 2. 3 DU CHASSI S DE BASE.
CONTROLERUZTWN OBJET OU DEBRI'S POUVANT ENTRAI
DOMMAGES GRAVES A L & SMA CHIENSEE NN
TYPE FREQUENCESFEF?ESQ};IQMEBSQREFEREN:E
5 I Lbp®r ateur ne doit pas accepter | a responsabi
Cl PALE |[LASSI STANCE
epE—— A P Cao ” ik chine tant qg@ephs ®a®ukl et com@mies int®gr al
nt chagguel i sajtUdurl i st pMiarn uoddlt i i i Bt i i A
PREALABLEur_n@e gep@raVQ'wrp®rateu satio_n et de E;teg]:JrI’gxC(OR);‘I:ZIumI(;aEI?@daé[t@/@LfgI(:eiLc:‘tieJ@@‘emaO(lp®la Supe
A LA MI|8E bien chaque S®curit® page p q ! !
EN ROUT|/Ehangement 59, 60 gt Seuls |l es op®rateurs qualifi®s et | e personn
dd p ®r at eu|r . modulées d machi ne Ce manuel et ses annexes doivent °t
spectiop corre artie int®grante de cette machine et doiven
spondanys !Onstant ?
I NSPECT|IMTONs | es |Br mprt b ®|tM®Bicraen,i ci pMa n u @&Jit i i ‘
PERI ODI|ou toutescbreed§|iumdiifi ®fsBaRAVoIn gt de
QUE heures, seéeoaulaeftilisa- S®curit® page AVERTISSEM
cas, ou stetn 57 58 Manuel
machi(mg—:-pqus dd ntervention
?;?t“;:'u'ss?g penf et de Mpinte- Le fabricant BRAW IpSaGL dk. M.o nS@lt idei slatriecn dear
mois ou Hien si moduldes] d I a maccmﬁirjl_ei;_seh_tion de | a machine selon | es no
elle a ®t® achet|®e spectiofh corre responsaluitliilti® ade ulr .
dbccasi onf. spondantgs
I NSPECT|A@Nuel | e,/Proepnt ®tM®icraem,i ci pManu @it ifd i I est de | a @@@patﬁse‘aﬂne@cldiute@ duenel i nspection 3
ANNUELLIE3 me moilsohcess|iQumdii-fi ® sBaRAVoln et de utilisation de | a machine.
compter dee] aou [utilisa- [S®curit® page
date de deeni re 61, Manpel ~ . . . — .
inspectidn ddntervention Lobj ectinfs peetlion compl te quotidienne est de
et de Mphinte- cert@absen@bkomal i es ou de dysfonctionnements
nance e une maintenance de routine est n®cessaire ou
?Sgg{d?'z'qdcorre_ variations non autoris®es par rapport ~ la ¢
spondant s ®t ® | ivr ®e, i mm®di at ement appl NEu®ASune ®tigq
L&JTI LI SER
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Il ON 2.
ARATI ON ET I NSPECTI ON
ANT CHAQUE UTI LI SATI ON 2.6 VERIFI CATI ON FONCTI ONNELLE
Au ter é@binsdpeeclt i ome fcfoenptl uedre une v®rification
ifier que tous |les Manuels se trouvehpuU §ah§5IéY§émﬂ1§|5t|dﬁ1@ﬁtun espace sans obsta
m®ti que pr®vu "~ cet effet " bord de L& MmAELERNi n )
i fier que | a plagque comportant | es ntﬁ’&@(o?lnbsgrgértl'eonose Sjud l'e fonctionnement, co
teforme et que tous | es adh®sifs de P804Fit® sont en pl ace et
faitement intacts et |isibles.
pecter | a ma dahbi sneen@pecoudra | Vi @rsi, f ideer | &m
fonctionnements, de fissures, ou de variia or i -
s par rapport " la condition dans |agyellre vhzHMNEhNEe FONBTPONNE REATSE ICNOIRRREE CT E ME N
r ®e par | e fabricant. | MMEDI ATEMENT.
trtler la nacelle, v®rifier les ramb&OUMUNIQUER pEaPROBLBME AU PERSONNEL EN CHA
tritler q@ett®epbohadtll osden ef eertmequc or - MAI NTENANCE. NE PAS UTI LI SERELAENSTHI NE TAN
tement , de mani re automatique. PAS DECLAREE APTE AU FONCTI ONNEMENT EN TOUT
trtl er I&®aunidvaenasu ldees Ibat téelri es et contr!? )
ait aucune fuite. Les c©bles doivent °|trmeenctosrrdeect|é‘mé/r®tr'ff|'>@®§'0” fonctionnelle
borniers; il ne doit pas y avoir d corr03|on.
trtler et tester | e fonctionnement 'tc%A ?aréérdl osclotm|mfa§1dtf§d (S@Olj sans char
urit® et de protection personnell e rat| lqu®es:
trtler que le rev®tement des roues ne pREsapteoRArdeedoMpnct i d®Is®waet icoommeatn dlea a
e@#&xcdr at i@omtsaiolul eds pr of odnlers. Contriler gudescente de | a platefor me.
aucun d®bris accr@&@dH@saux roues ni aut qur verijfier gue toutes les fonctions de
trtler visuellement | es composants hydrauliguegue®lecbdiugdasd est activ® (enfon
m®cani ques; pour chacun des composants, cv®ECohtetl quel eobbasfonctionnement de | a
parties séa&ntl epr @ee stonsd, pqais desserr ®es et nuel
l es sont fix®8d4y @l auwdeumre ndg mredgeau
ible, de fasueeoexdessigee d 2. A partir de |l a console de commande d
triler et v®rifier qu'aucun fil ou c©Obl dense ap@®sntd@mxh®ndt que®e s
d sous Ie v®hicul e
triler le fonctionnement du s® ecteur prin (Morﬁéler ed| @desprendg e I a plateforme de
| eau is. Con®r®Vatrigmneel | a descente de
1 - . d®rou|ent cComercéteee®ti fier qu'en sou
L E e e e AN Y e P RNl S GBI cule Est en Toglme de
. p : aunmaqcuherr{b%’t %%%r 1a LUI PK) ou que le
ui plac® sur | e tableau du chariot de base.
triler et tester |le fonctionnement de 1| a déjs®c,5¢,_ﬁrFttéVn®®éé‘r{‘l qqueementcbpo_ur l'a LUl MIN
Secour s b. Activer outes | es fonctions et contr
de tous Ies interrupteurs de fin de ¢c
N®r aumceati vhti on
c. Freins de -Coanmacé¢hiené a machine sur wune
d®passant pas |l a capacit® nominale de
te)@aet°teaspaurrs que |l es freins | a bl

17



SECTI ON 2. SECTI ON 3.
PREPARATI ON ET I NSPECTI ON FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI |
3. Limitalae @lencd i rdveanl a plateforme total erBenlt
bai ss®e, conduire |l a mag@hchéeénsausonnessurfaepePRODUCTEEURUBUN CONTROLE DWRBPCTC8UR L
sup®rieure dmpobSAedaguel he®dieescei onl & ca-TI ON ET LE FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE.
pacit® nominale de fopctiLiomhamenret denl pemiae’ UTI LI SABEPUEERRAENTTEUR SONT TENUS DE RESPECT
chine indiquedwnrce i oandiomi em @dhO®vVvAe tentati F®8SBONNES PROCEDURES DE SECURI TE.
tion de |l a platefor me. Cette section fournit les informations n®
4 . Limite de r®duction de l:@aSiviltae spsleatdee tranpemhesi 6As de commande et du fonctionnemen:
forme est ® ev®e de plus de 0,4 m, |l a vitesse de transmission est r®-
duite d'un quart par rapport " |l a vitesse3deg DESCRMPTSONNDBOUA MAGHBBRNESE-
ment de -floar npel a(tueni quement pour LUI P K)
5. Limioeaverture du portalLek pe@malrl@legteformeLe pr®parateur de commandes est un appar e
est dot® des deux c*'t®s de charni res quief@iaedtr adéosMpPh®dEdERNedp®rations de triag
| es pa@rmttes®ed d s que ces derni res sont rehfSCh®esdi ses sur des ®tag res ) ;
6. Capteur poign®e gauche etlLa nmaecrhriunpet eurs | p®d8h&ole de commande principale se situ
fonctionne (elle se d®pl acedp®r steewsroul VvepgpeeXgp el [@PaM& Botn Seist! une mmcthée me @I ectpodgs
garde | a main pos®e sur Fda ofoldegmn ®k) gauches®d PRUFNRAK)e dpoltattee fdor me de travail a®rien
et si avec les deux talonsuitlordmppuiieonsur h@sahhNsmerHBt PEVAgE ~ colonne, activ® par
plac®s sur | a p)Gettetfeorpmes i(tpihcont odeB s ®cur i t ® dqinfp|ael Nesfif et synchronl s ®.
°tre maintenue dur antuntioguute nhedn Wfl opnocutri onne ment
P K) A partir de |l a consol e deé pc®rnantaenudre pdeeu tl ac o
duire |l a machine (uniquement pour LUI PK)
plateforme. Le LUI FRKn epltat®gald edne nd h alrog é®me
actionn® ®l ecbntique@ednti pardke deux bouton
de | a machine, @pu®r pteeumretde nftai"rd monter e
plan de chargement r®serv® au mat®riel, s
Le LUI Mé Nt ®qWAi. p®e d'une zone de | evage ¢
n®e manuell ement et contr!|l ®e par un | evi
gement, ce qui permet © | 'op®rateur de | e
chargement, qui est r®serv®e uniguement a
Le LUI PK est dot® de roues motrices arri’
l'i bres
phot o | est n@deddasiere lckes commandes de | a stat
sol | @rld udnmgle de | a machine, |l ors de | a m
tions fonctionaelgleaskep@rs@tndecrassuar | a pl at e
peut pas |l a baisser.
7. V®r i fier que toutes | es fonctions de | a mpaghipe Miﬁntp®y\® d®pagbt ®®PgE8 deux roues P
avec | "actionnement (enfoncejnent) du boutpgsg ] e °huthoafnBtE.A GBIt efsaut lutiliser |les co
de commande a@ldalmalger ledd al machine, |l ors
nance et des v®rificati &wrsgefnciep®isabhdel | es
sur | a plateforme ne peut pas | a baisser.
NE PAS POUSSER LE LUI MI NI P. A. AVEC UNE |
L8 NTERI EUR DE LA NACELLE
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE
3.3 FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE
Op®rations pr ®al abl es LUI P K -
6
Avanactdi onner |@i dneché seco6mmhandes au sol
de | a plateforme, il faut que |l es condi suivantes soient
respect ®es :=h
a4 1-2-3

q La tension des batteries est suffi sal 1/9’ —or—mre ment . 6

L@l arme de batterie d®charg®e ne - /é/nte ni sur | a

station de commasde &uiwsdicateur e KarieLL“ MI NI .A

situ® sur | e flanc du v®hi.cul e ( P K

|

1 ldb nterrupteur prin@lipméntdat is®h es ey s ~

de commande au sol doit “tre mis surl 7 [ 22X

au sol ou de commande de | a platefor|lfia

Y
NS

9 Les interrupteurs de secour s, de | a ”"

au sol doivent °tre en position d4 v

T PouwrUl I®Kran LCD duiatafdfei dme machine sur | a

station de commande au sol doit indiquer des
tionnell es@ahodomumalges de. I a machi ne
T PouwrUl IPK machine fonctionne (elle se d®pl ace
I “"ve) excl ubspi®reaneenutr sgiarlde | a ain _pos®e sur |l a poi
gn®e gauchegaaw her isted on | e mod | e et si Il es deu
bosition 86 s@curito doit Sire mailhtedieati s Ber ate Mobisiedadte | o@n 3017 )
tionnement. (phdto A et B sect 2.62. Vanne de descente manuell e de | a pll at
3 Prise ¢c.a. du chargeur &teatbadd eah ar gd
(Section 3.6)
4. I nterrupteumdctip@taloa de | a plateflorn
pour chaque pied) (Section 3. 6)
5 Port é&intr®e de | a pl atefor me
6 Console de commande de | a) pl atef orlme
7 Comparti ment de manutention des mat ®r
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3.6 CONSOLE DE COMMANDE DEFOWNCPLANEEKERNE

DU
[ TERI E

ie sont situ®s pr s
erie

o) nt du. cBawudeour dieab at®

y a gence
pendan2. qRel gunetse sce'casdc® @rtat eur
uis | a xhaggageommensgtterie
. 4 Bou@Elo®v ati on de | a Pl atefor me

2Lorsque | e VOBANUM¥ERE&Essbatteries sont tsot ag & Me Bty de Descente de la Platefor me
rechar g®es. (I est alors possible de d®br6a'nc sp Ien c&@r Elér odsei tbiaf'Acousti ue
teri@l demehtation a.c. (attraper et tirer Zl'a %é) paa E P q .
cObl e, pour neemphsmmdparuer : 7. out o'n e eéscente du Pl ateau de D®pl &

8. BouElo®vati on du Pl ateau de D®pl acement

9 Capteur Mamdti Datwior des fonctions

10 Capteur Maichi Gavclhea des fonctions

11. S®l ecteur Direction Marche Droite/ Gal
NOTHne fois |l e voyant vert allum® | e chagrg®ure cStee @ RS ac tei|v@
®l ectroni quement 13. P®dal es
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE

I nformations g®n®r al es Poign®e d'acc®l ®rateur

Avant de mettre | a machine en marche parAtltesapccamnan deos ganu®es calv eacu lsaurmalian droi t e et

pl ateforme, |l es conditions de commande suivantes doivent °tre remplies

1 Panneau de commahdemee: |la' phtaererupteu . 7 i ° TeOURNER poAYANRE (Veos de | a

r®gl ® sur | e
Mode de commanderdmeolidsplrate mode de
mande ~ d.erre "2
il Poste de commBRodeeadesobmmande :sur |
|l es boutons d'arr°t d'urgence doiven
SATI ON ( LI MENTATI ON £LEGCTRI QUE BRANC

I a

main en direction dpppRorsa®e par r
pour activer |l a transl ati

VANT.

| ©chement d la poi -

R
e e
£ e N T AT

o
A
S®l ecteur © ¢l ® plateforme/extinction/so
| Position AZER®:r al e

Tournem jcestque position pour ®teindre
ti.on

il Posi tiil@n

(l e voyaantume uni guebthenPKkpsurcette posi
|l a machine peut °tre actionn®e part de commande
|l a platefor me | TOURNER I a

il Posi tii2@n

(La jauge de | a babtmeiendeqlaerpl 8RO transl atio

ment pour JBandlceéetKte position, | a ma acMARCHE AR

tionn®e ~ partir de |l a.station de com Le rel ©che

? g | gn®e arr”® ,
Bout o@r rdtutr gen@ &t dnction QUEMENT Ia.|g ’4
Enfonc®, il arr°te I mm®di at ement toutes machi n-e ;
R®ar n\eErielmPA®n marche | a mach@aoéj vemai  nau
des commandes
NOTE )
Pour |l e fonctionnement de | aama@hide i | Lfeg @ dguiet ¢_e§£j§ gt ef ot _
genc@xXtdi nction de |l a plateforme et de | ae$t aaiudrm rdies ®e m@®rudlee -au dIneint et uni quement a
soient en position de REARMEMENT. personnel pr @&co®dme@nneetn,tayud rotr ilIs® et compri s |
_ . _ prescriptions de s®curit® de ce manuel
Capteur Main Gauche @uotGasathehDdest éodctQUAND LA PLATEFORME EST LEVEE, CONDUIRE EXCLUSI
La main gauche ou droite et gauche doit S°UtRFes cEl a9 &eES ursdLa D[EOiEgTI’]@-{Q),R|fZE(jINeTAq_LE,mprOpre, S
capteur, pofmrct;i)e/ramé_tomreiels fonctions de threarshatise a/h®le®yataipa ®e | en mesure de supporter
descente de | a machine. poids qucei cpeelute transport-Bonn@®¥ei TeBbnotgues5de
Mach)ne

NOTEe rapfaeltenved ®gal ement en plus du cap)teur mai n gauche ou
drogaeche, |l es interr dpatbedrist a't i pp@&d adlee ,t opuctuers Il es f onc-
tions marche/ ® ®vation/ descente de | a machine
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE
Bouton £l ®vation/ Descente du Pl ateau de DA®pduaycce me ht manetse nM&®- e®rvfadn o®@ (B olud wtnom ,d s
t ®r i aux 3.6) pou®l @catven He | a nacell e. Le rel ©
arr°te automatiquement | e mouvement .

Le compartiment de d®pl acement des mat ®riaux est con-u pour une
port®e maximum de 90 kg. Il peut °tre rap@‘ﬂ%;‘rﬂegrft;EFe’U%ﬂr”o;dé[‘llbéi‘:srélf@i:lng(e@slcgn?g“ggnlg
verticalement sur | a pa{tlmldat@)eseure dub§jtoounp(§rp%t%;blaluetOmafiquement e movemen
boutons correspondant s bord de I a machi ne.
Appuyer et maintenir enfonc® | e bouton haygtedBhYt REcIBer SWEteh 3. 6)
pour a®L ®vatibn ®l  ectrique du plateau pour | e chargement du
mat ®r i el Le rel ©chement du bouton arr°telLaubtaomet d ¢ ucconmmamath dé ea NBOIW- con-ue pour °
vement . avec | a main gauche.

—_ .
Appuyer et maintenlr enfon A\/\e bouton baBoyspceut ba g®l ecteur vers |l a droite ou |
sect. 3.6) pour ctiver | allWOe”ente du pl @¢letatuy pp?é%?““-’?rbqu'e‘s'qa’ direction pr®s®lect
chargement du mat®r|el Le / _Schement du" BoeuStSfn '
arr®te automatiquement l'e mouvement Se rapfelténved aussi bien | es @etwix-interr
B d di f vation des fonctions de | agplbabheforme qu
outon u ispositi fi} ATTENTI pour actionne®|I®@vsatfiomdtdiesmcsend e/ transl at
Quand | a machine est al um®e Ia pression

du bouton@entwaitnenl du dlsp05|t|f acoustique.

Bout odhl @vation et de Descente de | a Pl atefor me
Lo p®r ateur ne doit sous aucun pr®texte monter sur | a
l e, ni y placer des ®chelles, des barres ou autre pou
de travail plus i mportantes ®tendrdoit de plus pas s
hors de | a rembarde de | a nacelle de | a platefor me
Avangctdi onner | a machine que
T |l a plateforme est sur opre, sans nids

de poul e et @&mieerc omisv

adap,t ®e
q aucun obstadste pPREsem

zone 0% @uwrRa altiieouwn .|
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE
. n poussan e en maintenan enfonc e s r er
1 E t t int t f ® | L1I®datl epr deerco mmande
Drojtlka direatcitovedr Riet &®@cher | e s®l ecteur po
une transl ation@vang@eemestrlever s | _I’\_lgugﬁl‘g EAET;EEEEEEUEL‘@@DJ&L‘.SOU &LES PEDALES A
T DE COMMANDES DI FFERENTES A
a. ERMAmSé,j;n;VAL,\?Tvp@ﬂ'I%ET@‘Z igfn(r?q'eﬁzgtriut {?%ﬁéﬁg%g[\rﬂg R A CLE ALLUME/ETEINT et/ou D
~ DES INTERRUPRARBBIUMBGENCEHE/XOI!I NCTI ON DE
d®pl ace@vartrs n braquant vers | a dr0|tL (I\/i HI NE ENARRI CGEA@EEDERRE UR
partie avant de | a mapg®iae vers | a dr0|1Ae |
teur) =
b. En mettant | a poign®e acc® ®rateur de transmissi
em™MARCHE ARRIeERB®hi cul e commencera =~ se
d®pl acerARERBRE, en braquant vers | a
DROI'TE (la partie arr®paul ede | a machine vers |
dr oi t@ep Rreatleur )
2. En poussant et maintenantGewmfonc® | e s®l ecteur ve
che Il a direcé@icomv@au®Rkleé ©cher | e s®l ecteur pour
un d®pl ace@meant @eessirle uni guement .
a. En mettant | a poign®e acc®l ®rateur d transmissio
em™MARCHE AVMANTV®hicule commencera ~ s
2?2'?f:rp:?‘:?gt'awgrgsblzgq;;&jtléié;ela aSur | a pl&@&lt@v atrimen dsont pr ®v@ast deiusxadi nt er |
dp®r gt eur tion,@cqtuiivesnt avec | es talons, tout en gat
ment st &pl®e adeulr, sans en | imiter | e conf
b. En mettant | a poign®e acc®l ®rateur de %Paﬁgﬁieégi(géﬁrgdpfgdedk tintgrrlupteurrs]_, tou
e MARCHE ARRIIdER\E®hicuIe commencera °~ d% ma{_c ® € on escente e a machine s
s e d®p|a@\RRIERE_$ En braquant vers | a sactiv®es.
?QU;:gE@%plta@ardagtaelrutrle arr®pae-de |a maCh'n?\IO\ﬁ'%re rapme:lterved ®gal ement, en plus des
" p®dale, | e capteurgamaihre gpawaheéd adu |Idneirt
|l es foncti on®l @&watmaam hlededscente de | a mac|
NOTHE SELECTEUR DROI TE/ GAUCHE ET LA POI GNEE ACCELE\RA . | .
TEUR DOI VENT ETRE ACTIVES EN MEME TEMPS POUR oBTENRRarge inclinaison
DEPLACEMENT DE LA MACHI NE DANS LA DIRECTION SELECTI ON- .
NEE. POUR LE DEPLACEMENT DEAVANMACHI NE VERS L LUI (PGKMPREND UNE ALARME D'I NCLI NAI SON
LARRI ERE EN LI GNE DROITE, PLACER LE VEHICULE DANS ISA DORETE ALARME EST ACTIVE, | L EST | MPOSS
TI ON DESI REE ET SE DEPLACER EN AVANT OU EN ARRIEREPUWSEEFEORME. DE ®ALARMEB EOCLLNAI SON EST AC-
EN ACTI VANT LA POI GNEE ACCELERATEUR. DANS LE MODELE| ¥E LORSQUE LA PLATEFORME EST LEVEE, LES
DOUBLE CAPTEUR MAIN, I L EST POSSIBLE DE TOURNER SURESY®RANSMI SSEQEVRETI ON SONT DESACTI VEES TA
MEME EXCLUS| VEOMEINH D\U LSELECTEUR DROI TE/ GAUCHE QUE LA PLATE&EGRMPAS TOTALEMENT BAI SSEE ET
LA CONDI BINDOLIDNAIGSB®N WNAS ELI MI NEE
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI
3.6.2 LUI MINI P.A.

32

Bout onr rdutr glen&@ et dnction

Enfonc®, il arr°te i mm®di atement toutes |
R®ar mRErielmtA®n marche | a mach@aoéj vmadi ®naut
des commandes

NOTE:

Pour d®pl acer | a machine, il est imp®rati:
gence du poste de commafnadremea us csiodntett aer
en position.de MARCHE

/\ SR

Bout o&d ®d ati on et de Descente de | a P

Lbp®rateur ne doit sous aucun pr ®texte mor

nacel |l e, ni y placer des ®chell es, des ba

hauteurs de travail plus importantes. |1

s®t endre hors de | a balustrade de |l a nacel

Avanatctdi onner | a machine, v®rifier que:

bl |l a plateforme est sur un sol propre, sa
| ®uneé consistance ad®quate.

q aucun obstaEdste p®®semt ndans | a zone 0%
op®r ations

Appuyer et maint eni®l ®vnaftoinocn® 2&p Guoeu-taocnt idv e

tion de |l a nacell e. Le rel ©chement du bou

mouvement

Appuyer et maintenir enfonc® | e bouton de

descente de |l a nacell e. Le rel ©chement du

ment | e mouvement
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE
Freinage automatique | *aide du bouton de dPRPew@rireoruidil rgegetdeosnnel roue pivotarl
roues fixes
Appuyer et maintenir enfonc® Ie bouton 5 pourultei [di®skeecage Hewviferrei Nacti onn® manuel
Le rel ©chement du boutcx;mctelnvtatanmre derrsm®d|ateme|at olite
freins
NOTE
La fon de d®bl ocage des freins est dispo
uni que s®l ecteur © ¢l ® est sur 1 (comman
depui s que |l a nacelle est totalement bai
Levier £l ®vation/ Descente du Pl ateau de D®pl acemen
des Mat ®ri aux
Le comparti ment de d®pl acement des mat ®ri aux est con-u
pour une port®e maxi mum de 90 kg. Il peut rapidement °
|l ev® ou baiss® verticalement sur | a partliNCLAWOMETRIEU g
nacel@diede du levieragplrae® sous |
LE LUI MI NI P. A. I NT HGNREL IUNA ICACPNLE USRI DL E
Appuyer et maintenir e@®fagcPel e Ievier tT EURyRS$T jACTI VE LA MACHI NE EMET UN SI Gl
@i de des deux mains Le rel ©chement \E % Ib"lc%E E |EHPOEER BILA WAGEENVATI DN
. . ’ SACT E TANT QUESTAPANBCEOTLEL H-
i mm®di atement | e mouvement du plateau po,\hJErNTI BAFSREEI &T QUE BA ARONEDINT | ®AIS DT O-
ment de .mat ®ri el TALEMENT ELI MI NEE
Appuyer et maintenir en®bag®rke |levier 5 et baisser |
avec | es deux mains . Le rel ©chement du Il evier bloque
i mm®di at ement | e mouvement du plateau pour | e charge-
ment de .mat ®r i el
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE
3.7 Bouton coup Grer futo igeegn@®eé t dncti on
R®ar nmBErielmPA®n marche | a mach@oéj vmai osnaut o
des commandes
Ecrénpour LUI PK)
Cest |l e syst me de contrtle principal et a
. il des informat i®mg wWtui Isegyssts umre |
il des informations diagnostic sur | es ®ve
LUI P K 2 Groupe Boutons: Multifonction
LUl MI NI P. A Tous | es boutons fl che ne sont actifs que
surmdece de commande au sol
Pour LUI PK Il e tableau est plac® sous | e coffre, dan
camotabl e
Pour LUI MINI P.A. |l e tablea@wnest® pltac® dans |l a zon
compose des ® ®ments suivants, avec fonctions corre
1S®l ecteur cl® plateforme/extinction/sol
2. I ndicateur du chargeur de batterie
3. Groupe boutons multifonction
4 . Prise Chargeur de batterie
5. Ecram@mflC hddyteatdedd | a machine
6 . Bou®lo®v alti on(6a) et de descente(6b) de | a nacelle
7. Indicateur du chargeur de batterie 1 Le bou progr
®l ectr uni qu
BRAVI
il En appuyant et mabhottomrnd@k@donic®n | ¢e | a
nace@&dteisge
RELACHPROUR | NTERRG@GIPEREATI ON
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EcréanLUl MINI P.A.)

tionnement, | '@cran de mesure de | a batterie
I a magd i mations sui -
Il a batt —-
est | ev®e
e |
6&n appuyant et en mhauntoenad®dl Peamt o na®dlee | a
nace@&dteisge
RELACHFPROUR | NTERRG@GPEREATI ON
6bEn appuyant et en mhaunbobendmt desfcemd®
la naaet.l ees
RELACHP®OUR | NTERROMPRE LA DESCENTE

I ndi cateur de charge de | a batterie
Mont®tatl de charge de | a batterie.

Quand |l e voyant ®lo@&wet iesnt ddd |luan® dcel | e

|l a batterie doit °tre recharg®e.

NOTE: ETEI NDRE LA MA@ INEE SLTORPSAGU UTI LI SEE
DE FACON A AWHER WNH | N USE WOULD I NCREA
THE BATTERY LI FE
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SECTI ON 3.
FONCTI ONNEMENT DE LA MACHI NE
3. PROCEDURES DE TRANSPORT, DE LE VAGE ET DE BLOGCA-2 EMPLACEMENT DES ADHESI FS
GE
I nformations g®n®r al es
Le LUI PK et pluwlt MItNle RorAnsport® sur | e |ieu
line des m®t hodes suivantes S
q En condui sant Il a machine et en effectuant
ce de d®pl acement | e per met.
q En | a d®pmaliadd@andtc harli ot ° fourches, en pl a-:
derni res aux endroits indiqu®s, situ®s s of
Transport sur chariot ® ®vateur ° fourches
Pl acer |l es fourches du chariot ®| ®vateur aux en
sous | e ch®©ssis de base. Ceci permet de transpo
zone de travail ou de | ad&@lid®@enrd Tchamimitveau sup®
fourches standard
NOTE:
Les chariots ° fourches doivent °tre en mesur
|l a machine; voir | e tableau Donn®es Technique
but de |l a section.

V®hi cul e debtoamagpoptar bandes

Avec | a machine ®teinte sur | e v®hicule de tr
suivre |l es instructions indigu®es pour | a fix
UNE FORCE EXCESSIVE EXERCEE LORS DE LA FI XATI
MACHI NE (CHARGE DES ROUES) PEUT ENTRAI NER DES
GES AUX COMPOSANTS DES ROUES MOTRI CES ARRI ERE
DES ROUES ORI ENTABLES AVANT DE LA MACHI NE
Retenir | a machine sur | e v®hicule de transport
pri ®es, apr s |l es avoir-cbaps passarnacet aeers
et en ®vitant |l es portes d'entr ®e
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SECTI ON 5. DONNEES TECHNI QUE GI
SECTI ON 4. PROWURDEREE D pg MAI NTENANCE A LA®PHEARRGE DE
ATEUR
4 . AONCTI ONS D' URGENCE 5.1 I NTRODUCTI ON
Lo p®r atéesur mas en mesure de contr®ler | a machin€ette section da@aumaeseinfoumaiitods n®ce
@p®rateud | ppwi sge se charger du bon fo
CONDI TI ON DANS ®OFRERAOTEBRLEST | MMOBI LI SE, machine et de sa maintenance.
Pl EGE OU PAS ENNQMESONNEERD OU DE CONTROLER Les op®rations de maintenance doivent °
LA MACHI NE. sonnel qual i fi ®:
-ayant | u et compris | es prescriptions
1. Le reste du personnel doit actionner | a machmareuadlep(uv ci)rl eBARDIME 2
mandes au sol uni guement en cas de n®cessit®ayant | es ®quipements délpuatiédtsieom iem
fonction des besoins
2. Les commandes de | a plateforme peuvent °tre -eti laive®ed aexmalchhsin€e ayant un ®tat ®nerg
vement par un personnel qualifi® pr®sent sursdra zp@rad,efooaméebecment at ogged®d®br anch®
I NTERROMBRXETILVI TE DE LA MACHI NE SI LES COM-
MANDES NE FONCTI ONNENT PAS CORRECTEMENT.
3. L®qui pement de r®cup®ration peut °tre wutilis® pour faire
dre |l es occupants de | awpi bt séoprmee 11| est possible d
grue et des ® ®vateurs ° fourches pour stabiliser | e mou\
de | a machine.
Pl ateforme bloqu®e en position haute Toute interven report®e par | a
Si |l a platefor@ecast bbbodarsodes structures ou dmai ntenance X aire. Les r®parat
®qui pements sur®l ev®s, transf®rer | a personne plr®semdientsemana orrdinaires ne polu
me en |ieu s%r avant de | i b®rer | a machine. sultation pr ®a const@wtcda-eur , gLt
risation ®crit ctRedev @wmuidened conrn
ces technici n pr®cautions sont o
tions erron®es oportunes peuvent
tionnements, d ages pour |l a pl ate
pour | e person Br avi d®cl i ne donc t
cons®quences des o pd®&rsastuison sAvda®ctr idtee sr ecpi
dre | e service, recontr!l er tout l e sys
c®dur e de mi seremsprecut ele lcesnpm ®caut i
entrainer des dommages au personnel et
Dans | a pr®sente section, | a partie rel
tient des informat@op®s adestri d®ed$ a” maic t é
exclusivement pour | a r®alisation des i
quotidiennes; cette partie ne remplace
des Programmes de maind especéei pn®cent iV
nu dans | &8 nM&@mwelntd on et de maintenanc
clusivement ° des techniciens sp®cialis
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TECHNI QUE GENERALES ET DE
L

RARRAT BDUER

8

766

410
746

civl

1500

EES

[~

809

L0111

85¢€

658

i

945

49



TECHNI QUE GENERALES ET DE
L

RARRAT BDUER
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SECTI ON 5. DONNEES

TE
MAI NTENANCE A LA GWBRAR

CHNI QUE GENERALES ET DE
RSAT EDUER

DONNES TECHNIUQUBPX

Haut eur de Travail 55
Vitesse maxi male du mouvemen A-mbnt—-e—bas cm
Haut eur de | a Pl atefor me
Vitesse minimale du mouvemen A(nfs0onl 10en Nheg yltot 31 ement Sortig 335E6m
- Haut eur de | a Pl atefor me
Rayon de rotation ZEROQ Pl ateforme en )Position dd
(Interne) _ 144cm
Pente de D®pl acement Max %%$gg:Fgr Base de la Machir
(EXCLUSI VEMENT AVEC PLATEFOR 150 m
BAI SJEE Largeur Base de | a Machinfdg
Prestation du cycle de | a PI El ®v altsi s T od al e 80. 8 c¢n
Occupant s:
Descelbt R o sonnes dont |la pr®send a ut
Syst me de Conduite Proportionnel forfgmeux mains 1
Rev°tement des Roues Caoutchouc Hagt gy EnfePe de la Plate -
- - - , cm
Cor1tr@rhell§na| son ®l ectroni qu jbbW ds Brui de 1 a Machine
Force Horizontale Lat®rale M WNMachine Vide 690| kg
Charge sur |l a roue Kg USAGE | NTERI EUR .UNI QUE MH
Maxi mum altitude of wuse mL_s . | m
PORTEE
PORTEE COMPARTI MENT OPERATEUR K g
PORTEE PLATEFORME DE TRANSPORT Kg
PORTEE PLATEAU DE DEPLACEMENT M Kg 6 5 ft/ 50 (
ALI MENTATI ON
Batteries 15Ah @20
Al i meino a c.c.
Al i meindbma r ®seau pour recharg V AC 60Hz/ 220 V AC
t 24; N m
. 600 ; Ah 2 ¢
Mot eurs du mouvement de conyv DUTY S2: eno 24V
ilizzato

Pompe

50 Ah; 2250
; I P 54

BRUI T

nf ®r i7é6udB ~

A)

52

53



SECTI ON 5. DONNEES TECHNI QUE GENERALES ET DE MAI NTE-
NANCE A LA CHABBERMAEEUR

DONNES TECHNMNIUQUBS NI P. A.
Hauteur de Travail
Rayon de Braquage ) Z£RO 416 (¢ p
Hauteur de | a Pl atefor me
: . (Colonne Totglement Sortis 216
Prestation du cycle de |l a PI £l ®vation—18 sec £ m
Hauteur de | a Pl atefor me
Descente |(1Bl a¢ef orme en )Position de 148
cCm
Rev°tement des Roues Polyur® ganesem@igueur Base de | a Machir
— : | . S j(TOt)a'e 115Fm
t f—¢t -
Contr@#hel dnai son ®|l ectroniqu an e geur Base de 1a Machind
Charge sur |l a roue 165K Todal e .
Force Horizontale Lat®rale M 200 Sccupants:
personnes dont | a pr ®sengd a ut
PORTEE for)me 1
Hauteur Entr ®e de | a Pl at g
PORTEE COMPARTI MENT OPERATEUR 130KMg 36 lcm
PORTEE PLATEFORME DE TRANSPORT 90 |Kgoids Brut de la Machine
(gMachln)e Vi de 280 kg
PORTEE PLATEAU DE DEPLACEMENT D 90 K@SAGE EN | NTERIEUR. UNI QUEN
ALI MENTATI ON
Batteries N 01, 12V 85Ah@20hr
Al i meno a 12 V| c.c.
Al i mendbma r ®seau pour rechargf|110 V AC 60Hz/ 220 V AC 4 ft/ 45cm
BRUI T I nf ®r i76udB "(|A)
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SECTI ON 5. DONNEES TECHNI QUE GENERALES ET DE
MAI NTENANCE A LA GHRRRAT EDIER L
5.2 Poids des composants de | a machine 5.8A1 NTENANCE A LA GHARRGE EDER L
5.3.1 &juouwte Syst me Hydraulique
Le ni vweuad ed hydraul i qulodesgte °taenczoallrél| &
COMPOSANT POl DS bai sspeeefyeli | et qui se trouve sous |l e coffr
Batteries (LUI A& D k g 1pi_ce Si n®cessairdeyi lag odid elra dfeadon sui vante.
120 kg total 9 D®visser |lehbmouehdydd
Batteries (LUI MRHNI kR). A.) ) _ _ ) _
q Rajoutdui de mi n®r al e iscosit®
Coffre amovible 12kJI7OPKk)g un indice 22 (pour de ons c¢l im
aux temp®raturéesseats
Coffre amovible [{L@I kM| NIpiP~ B) 20AC il esaticlineil d® ‘
3 5 k t ot al rale dont | e point de ion est
! 9 enviid&rC)
| nf i Techni | i NI QUENERNT Tp SUR g idli gy piaeup tdies tl | .
Cﬂlﬁllrzg:atclE?ns echnigues Suppl ®mentaires (U (ﬂu (tw@mm(ﬁg, sll%élncessénundzer.ajouter encor
q Bien revisser | e bouchon
Les informatidessoeporso®@e¢es fourni es conform®ment aux exigen-
ces de |l a Directive Machines Europ®enne 2006/A42/0KEi ®th RoFtgue
clusivement aux machines CE. Ne pasthjueter dans natur
La valeur totale des vibrabriansest |aqumild end e syst me main .
d®passe pas 2,5 m/s2. La valeur c@ma-r® moyennd®.pBorRd@add emmyxilmsmedd ijon ¢ ntenance
c®l ®ration pes®e auquel tout | e corps est sodmiresne d®passe pas 0,5 m/
Comme sp®cifi ® dassludeptaeabbéean sionore continue au niveau
de |l a plateforme e}t inf ®r i eur e 70dB (A AVANT TOUTE | NTERVENTI ON SUR LES BATTERI E
dal i mentation rouge Batterie/lnstallation
Empl acement des num®ros de s®rie
Pour en poedenetitfriecdati on, une plaque sur | aquelle est imprim® | e num®r o
de s®rie est appliqu®e sur | a machine. )
La plaque se trouve ~ bord de |l a machine, =~ (Croonittre! bae BogauickhesddBaltat &
Si | a ver ®tiatadieocodsel vat bornier
de | a machin@exy ®¥®l antouwded | et ®,
proc®der comme suit:
‘o« . : ]
- _ f D®brancher |l es borniers et |les nettoyer
= Si | a dboxuycdhaet idon est i mportante utili se
m®t al |l i que et nettoyer avec un |linge h
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SECTI ON 5. DONNEES TECHNI QUESEGEETINEGRNM LEES ET
DE MAI NTENANCE A LAOPCHERRAGEUREAHILER DES | NSPECTI ONS ET DE
3/ I NSPECTI ON PREALABLE A LA MI SE EI
q Bien s®cher | es born?\ LIST
T Les replacer en fais \\\ ion aux ptles
positif et n®gatif, \ N\ serrer . MODEL E
q Appliquer du lubrif steur our c¢con- T~ oo 0TmTmTmT000
tacts sur | es bo i l ubr i antNUMBER®€eDE SERIE___
dhuil e de vaseli gue

Contr®l e Eau des Batter

Net oyay®r i®vent el l e pr®sernce de fuite
. hydrauliqgue et f | uld ldjee tde s®tbragartgari s)
.Le contrtle dy nive tous|les 4 %ur toutes |l es surfaces.
jours de service ou ement | de | a atterie.
1 est possible de& érke.
Panneaux ddh®sifs )
Le niveeaauw ddeoilt toujou aques |des ® ®% efr‘llf‘”ls'lels"l U@ f -propres et I {sibles. .
nesauwW moins 5mm, et si i lir 16 niveatgf’&(/re edré‘eqlum""“q“eIaucun panneau OLI‘ a
d®mi n®r.ali s®e @ssurer que tous e s panngaux et es
: soient nettoy®s ou rempl ac®s
Et ant donn® que durant | & ao®wapgoernee nitl ufneeutpart| e de |
recontr*l er au bout de 30 minutes de foncti onpement— - - — .
Manuedws idi sati on ieM®rdief iseRc|uguet @& es
Effectuer 30 minutes de travail, puis r®p®ter|depuis/ ik!® @b@?"’cag”tts SB'?tpcp(éc@lfentsh@dans I
jludluenti on @au nn®eaus ai r e ! @ age atmosp rtques
re jue : Manuéltidisation et de s®curita®,
Manuel de s®curit® EMI (unlquement pot
D®branchez |l e c©ble d'alimentation en courant alternaftxl$_lf/CoS) et aMapmaekbides refjsponsabil it
avant de v®rifier | e niveau d'eau (uniguement pour | es normels ANSI/ CSA)
Nettoyage de | a machine
BatteCha&arger au besoin
£t ant donn® que | a machine fonctionne en pr®sence de poussi res, el | e
doit °tre nettoy®e quotidiennement ou chaque ol s gue n®cessaire
La personne charg®e du nettoyage doit avoir | u et bien compris | es pres-
criptions de s®curit® de ce manuel
Avec un linge | ®g rement mouill ® nettoyez DATE I NSPECTI ON EFFECTUEE PAR
-l es panneaux de contrtl e,
-l a surface de d®pl acement de | a machine, e —————
-l@ire de mont®e et de.descente de | ' op®rategvr——————— — — — — —
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I NSPECTI ON QUOTI DI ENNE
s | NSPECT! ON ANNUEBLE: |
Num®r o de S®ri e
MODELE_ __ _ ___ _________NUMERO DE SERIE____ Mod | e :
Date de derni re s
ANNEE DE CONSTRUCTI ON__ _ _ _ Dat e de mi s e en ViF
Ve®rifier que tous |l es Manuels se t ouveCl i ent ant
aux agents atmosph®riques ~ bord de |l a Adr esse:
Verifier que la plaque comportant es nVil l e/ Province/ Code posd al
tous |l es adh®sifs de s®curit® sont|en pT ®I ®ph0ne; t lisibles.
I nspecter | a ma dahbisneen@peoudra | Vv @rsi, f ideer [fli ss
dysfonctionnements ou de variations$ nor DECAL 1 COMPOSANTS ELECTRI DI
tion de |l a @ddreime ®t® dgwr ®e par Ile fal jsibilit® E
Contrt'ler |l a nacelle, v®rifier |es rathapacit@ de char cop
port@antr ®e fona:‘ntliosr‘enefeertmequ:orrectement,mar N C
mati que q
Contrl er |I&eaunidvaenasu Idees Ibat téelyimas t elpaso|[/POSi tion appropr C
fuites. Les c©bles doivent °tre cofrect - ; i
y avoir de corrosion Quantit® Fonctionnement h &
Contrtler et tester |le fonctionnement g RAI'LS DE PLATEFORMEs|c
des ®qui pements de protection indivVvidusgdg
Fer meture correc IaI
Contrller que |l e rev°tement des routes rd' entr ®e age
dabrasi omrst @iul Ides prof ddnlgemi t Canmtcunl eé®b - B
accroch® aux r&uldssou autour d Conteneur r ®si st I X
- ries pour | es Ma "
Contr!ller visuellement | es composapts machi ne etF
guedspour chaque composant v®rifier |que ®s
tes, non desserr ®es el If@sxe®ets swduinedneemMManuel s dans | e eu
visible, de futusereuedeemai gee d ARRE TWUMGENCE
Vor i@ il o 3 — d Soudur_e €aour cr uenc t sei e
SOLIS Yimbaie e pr®sence e ils ou € Ccorrosion ou de FénCOUper tous | es i
Contriler le fonctionnement du s®l ¢ct e SYSTCME D" ASCENSEYRS CHASSI S
Structure du mOt S
Contrller | e fonctionnement du boufon (g - iau
cel ui pl ac® sur | es commandes au sol qLMouvement et Vit nef®50udure correct @
Bruit lors du Ie hbal2ucun signe de ¢
Contrller et tester |l e fonctionnement ( - de dommage
Cobl e en spirale b n t
tube d' acier A )
DATE | NSPECTON EFFECTUEE PBoul ons ®tanches
Les roues avant N
L mmmmmmmmmm s s®curi s®es
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SECTI OBODES D' ERREUR
7.1 LUI PK

CODE D| ER- CODE D| ER-
DECRI PTI ON REUR DECRI PTI ON REUR
ng; ,(A:(L)JREE(LTT,’ACTIF ERREUR MAUVAIS 5 V | NTERNES 4|2
' q
Df MARRAGE ERREUR MAUVAI'S CAPTEUR D' I NCLI NAI $ON 4,2
ROTAT| ON ERREUR MAUVAIS SLAVE | NTERNE 4,2
MARCHE FONCTI ONS BLOQRIEFEESCHAUD 4,2
LEVAGE ERREUR TENSI ON DE LA BATTERIE TROR FAIBLE
giigﬁxgg ERREUR TENSI ON DE LA BATTERIE TROR HAURH4
SELECTI ONNER MODE MARCHE/ LEVAGE ERREUR CONTRDLER L'I NTERRUPTEUR DE LEVAQB
FERMER LA DETENTE ERREUR CAN BUS 6./6
VEHI CULE | NCLI NE ERREUR MOTEUR ACCRUBFTT EN LEVAGE 7.2
ERREUR MAUVAIS P/N 1.1 ERREUR MOTEUR ACCROUOBTT EN DESCENTEH 7.3
NON E£TALONNE 1,01
FAUTEUR NoN ETALONNEE 1 ERREUR MOTEUR B-CCROUBNTT EN LEVAGE 7.4
FONCTI ONS BLONON ESTAL ONNEES 11 ERREUR MOTEUR B-CCROBNTT EN DESCENTH 7.6
FONCTI| ONS BLOMOIEEE SDE TEST SELECTI ONNE 2,2 ERREUR CONNEXI ONS DU MOCIER®RUICODURYT 7.5
FONCTI ONS BLOQUEEP®HULE 2,02 ERREUR TENSI ON DE LA BATTERIE DE CONDENSATEURS TR
FONCTI ONS B L CRRUETECSBRA S 2 |2 FAI BICONTRDLER Lg CABLAGE DE FI XATION 7,7
FONCTI ONS BLOOUREFARGE 2 |2 MARCHE BLOGWANERDLER L'I NTENSITE OE CHAMPA
FONCTI ONS BL-CQOUEEBARGE 2,2 UN SALE GROS PROBLGME 9.9
FONCTI ONS BLOUIEPESHAUT 2,12 FREI NS MANUELLEMENT RELACHES 8,2
FONCTI ONS BLOQUELESNE 2 .12
FONCTI ONS BLOXQQUEPERE EXTERNE 2.2 ERREURS LES PLUS COU-
CONDUI TE VERROWPIOSSE BLE DE DI RI GHR 2|2 RANTES CODE D' ERREUR
CONTRDLER LES I NTERRUPTEURS AU SOlL 2.2 BATTERI E FAI BUIFEH ASH BCI en cas de BATTER
CONTRDLER LE SE£ELECTEUR MARCHE/ LEVIAGE 2,2 BATTERI E MORTHLASH BPANUT AFFI CHER
CONTRDLER LE JOYSTI CK 2 .12 CHARGEMENT DES$ BAT-
RELACHER LA DETENTE 2,02 TERI ES FLASH3 2
RELACHER LES I NTERRUPTEURS AU SOL 2,02 FREINS d®clendh®s manuel -
RELACHER T Es I NTERRUPTEUR DU Jovsitick o2 | ement FLASH 8
COUPUREONTRDLER LES |INTERRUPTEURS| EMS 2,1 D®f aut de d®c |[FelnAcShHe nZe n t
ERREUR VANNE E>CONTERELER LE CABLAGE P9 3,2 D®f 3‘“ de | a FF(?_dAaSII-E‘ Zde com-
ERREUR MAUVAI SE SORTIE INTERNE DE|SE£CURBI|TE B‘%P et 5 I . 0 5 —
au e a mane e e pilo-
MARCHE BLOGWEE NAGE 3,4 .
SURCHARGE gu MOTEUR 3,4 tage FLASH 2
; D®f aut de | a manette de di -
ERREUR TENSI ON DE LA BATTERIE DE GONDENSATEURS TRERt i on FLASH7 * 2
HAUT-EONTRDLER LA LI GNE 3,3 \
5 SURCHARGE FLASHS 2
ERREUR RETOUR DE LA VANNERCHARRT LE [CABLAGE 3 P
DE LA VANNE 3|2 TI LT F‘LASH9 orsqu' il est| soul e
FONCTI ONS BLBUETEERI E , 4 .14 | NTERRUPTEUR D ELEVAC 63
ERREUR MAUVAIS 12 V PRTERNES 4,03 TION FLASH 6.3
ERREUR MAUVAI SE ALI MENTATI ON-@OBR- DU JAYSTI CK
TRDLER LE CABLAGE P15 4.5
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DI AMCTRE DU
CHARGEUR DE BATTERIE

ARRaT

FUSE

CONTACTEUR MOTEUR

AL AR
ME
COMMANDES & TERRE
PUMP CONTACTOR
PUMP
MOTOR I NTERRUPTEUR
PRINCIPAL

COMMANDES DU PLATEAU 102 POSITION

TRACTI ON TRACTI ON KLAXO
MOTOR MOTOR N
& LA
& LA
& LA
<
w
« a
2 MODULE DE PLATEAU
GROUND CONTROLLER H
E a
5 MODULE DE PLATEAU
&
w bouton du kiaxon
a e LA
g commandes 3 pieds
> g la
w
2 capteurs mznygls
@
it a
z
o bouton plateau vers
o a & LA
bouton plateau & Uk
module d' @chelle
valve inf@®rieure PANNEAU DE COMMANDE AU SOL
freins e LA
contacteur pompe
contacteur moteur
blocage des roues & LA
s@lection/livraison e LA

coup@tteries
alarme
alimentation en b+

pour les capleurs/interrupteurs

interrupteur d @ ®vation

sol ®noupde de verrouillage

interrupteur

@clairage

concerTEUR

DI AMCTRE DU CABLABGESE NOMMMIDI QUE

D' URGENCARRagT D' URGENCE

N
2
CABLABESI: 10N MMNDI QUE

chariot
B
a chariot bas
w accel erateur
o
=
z directeur
s
H 5v pour la directeur
5
o n®gatif pour |'acc® ®rateur/directeur
8 b+ fourniture en
5 bfournir en
2
w
z
H
<
@ syst mes ° pieds
interrupteur de protection
interrupteurs * capteur manuel
e LA
interrupteur de surcharge
e LA

plateau disponible

e LA b+ fourniture de capteurs/interrupteurs
basculement vers 1e panier
plateau abalssant
commutateur de kiaxon
eerion capteurs de porte
. in Interrupteur de verroulllage
. in hauteur maximale ¢u commutateur
du contr*leur d
e LA relais disponib
woTeur bE
YOTENE.2E
; ) CONTRDLEUR DE PLATEAU
“
2 3
T de -B
u 4
v
P |4
4 i
i H B
S o
- <
- 5 3
5 ° z
2 z F
z F
< 3 w
B 3 a
le haut ©
v 5
z |4 2
H 3 M
2 2 s
e bas 5 5 A
3 3 3

PLATEAU

Sch®ma de c©bl age spr

DOSSI ER
LES I NFORMATI ONS CONTENUES DANS CE

DOCUMENT SONT LA PROPRIETE DE

BRAVI SOL D

LA REPRODUCTI ON EST LIMITEE EN PARTIE

OU DANS SON ENSEMBLE SANS LE CONSENTEMENT
DE BRAVISOL
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