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SEceOo 1.
PRECAUC¢I ES DE SEGURANCA

I nspe-«0o da m8quina

1.IINFORMA¢i ES GERAI S
Esta se-«o0 ilustra as precau-»es necessS8rias aoﬂusldsﬁror?eﬁn_%qlé'@% ? ngs-ap-s ter exec.l
manuten-«o da m8§quina. Para garantir um uso corret%sd\éerm' q"?%'a»e% cionais Para mai
indi spens8vel estabelecer um procedi mento de rotina®g@®t d‘i%l%n%')%%?nntb%s'@a'ﬁ‘é%'
instru-»es fornecidas no manual . 1 Acionar a m8quina apenas ap-s ter ex
Al ®m di sso, para garantir um funcionamento seguro dategyannaes ®I@eadesisgrimpcia e manut e
que uma pessoa qualificada estabele-a um programa dedwmaviutesn-«dpeoimf bagdos no manual
nas informa-»es fornecidas neste manual e naquele Maniherryen-«o e
manuten-«o; tal programa deve ser seguido escrupul Asaengaé ®de que todos os dispositivos
O propriet8rio/usu8rio/operador/ empresa que concedfeured de@mi @Y PESsSMENntdJele Eventuai s mc
recebe a m8quina em |leasing n«o deve aceitar a resgiognpadiili daesseecupn®asd OVitaulean «0o das nor ma
funcionamento antes de ter |ido atentamente 0o manugaéger goempl etado o
treinamento e o0os procedi mentos de funcionamento, sob a_dire-«o0o de um operador
experiente e qualificado
Para mais informa-»es relativas seguran- a, treinam anuten- «o,
aplica-«o0o e funcionamento, contatar a BRAVI I SOLEVDENTUBAIO eMORBICEIaQAECIAES. OU |ALTERACI ES DC
CARRI NHO COMI SSI| ONADOR PODEM SER EXECUT
p EXCLUSI VAMENTE SOB PRE£VI A AUTORI ZA¢Cé&O F
ADVERTCNCI ESCRITO DO PRODUTOR.
A | NOBSERVANCI A DAS PRECAUC¢tI ES O ANUAL. ; ; ;
PODEM PROV gCAR DANOS & MCQUI NA s .'gﬁu.pac'onar m§quinas cujos cartazes
ACI DENTES MORTAI S. indicam as normas de seguran-a ou ir
f ileg2veis ou ausentes.
Evitar o ac¥%¥mul o de detritos na pl at
1.2 PROCEDI MENTOS PRELI MI N m§quina Evitar qgue | ama, -l eo, gr ax
Treinamento e conhecimento escorregadias entrem em contato com
pl ataforma da m8qui na.
T Ler atentamente o manual antes de usar a m8quina. Inspe-«o do local de trgbalho
il Usar a m8quina apenas ap-s ter artici ado de um ﬂrelAnnatmeeSn dec:oumS{ilr & mo§quIPtaé o operador
d g P P P P neces%%rla SP%CDau->gs a fim de evit
o pessoal autorizado cal de trabal ho
T O uso da m8quina ® permitido exclusivamente a pes oal ut orizado e ualificagdo, .
que tenha |ido atentamente e compreendido pl ename teNa‘ i A§1 L >resngén BESRY &bt ar a m8quina e
ADVERTaNCI A e ATENCEO e as instru-»es operacionais sdb&RoguUu@squivhadnes ferrovi §rios, embar
manual . andai mes ou similares, a menos que &
1 Usar a mSquina para aplica-»es que estejam previstas Spel alt B8RRI (3RO BRAW O oNEPET @- «O pOT €5
MECCANI CA S. R. L.. 1 A m8quina pode ser colocada em funci
i Todo o pessoal opera«sleona)lm dsveomamidbisaei nar temperaturas comgOeendi0Oda#aAL ¢rimtee O
funcionamento de emerg°ncia da mS§quina especificados 1n004méﬁl)al.C0nSU|ta_r a BRAVIISOL D. M
] Ler atentameentae teodaatseras normativas da empresa, |locaik€dativos ao funcionamento da m8quir
governamentais em vigor relativas ao funcionamento d& MERUEELHdi das na gama indicada.
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SEceOo 1.
PRECAUCI

ES DE SEGURANCA

1. FUNCI ONAMENTO 1. Risco de quedas
I nforma-»es gerais
bl Antes de wusar a nrs8q udien ag,u ea stsoedgousr aors
T Usar a m8quina exclusivamente para | evantar o pe=srsomdi tos e 0s port»es estejam fi xc
par a a movi ment a- «o0 manu al do eSthUe. ﬂ Manter ambos 0S p®s bem fi xo no c h «c
1 N« o _acionar uma m8§qui na com defeito. Se for querNdd c@d9%0ddr sobre a m&§quina escadas,
defeito, desligar a m8quina. ei xos ou artigos similares para aume
1 N«o mover bruscamente os interruptores ou asq alRY¥ANELHr o grupo do cesto para subir
pela’posi «o neutra. TRecolocar sempre o intekrupiEdidr a msxima aten-«o quando entr
posi-go neutra—lcanpaer'sadae i°- «0 P rﬁ)équna. Aesaeurgare o cesto esteja
P ma . . compl etamente abaixado. Quando entr ¢
correspondente para a fun-«o0 sucessiva. Aci onar iqsuina ficar de frente ara a mes:r
comandos exercitando uma press«o | enta e unifor%f. o ¢ q z
T Se existirem pessoas sobre a m8quina, per mi tﬂir %aueurbfgoﬂa'lﬂeg Ofo?ZmCO:nineﬁzdgsosarsf
pessoal manuseie ou acione a m8quina a partir doopesFOZd)or mant uaareemSOB{os de antf
. ° . ¢
exclusivamente em caso de emerg ncia. . a mSquina: ambas as m«os e ambos 0s
q Assegseade que o0s eqmpament.os el®tr|.cos sejam continuamente em contato com a m8qui
recolocados corret amesantpe edirteachadso dei x § estiver funci nando.
por cabos na 8rea .de traba.lho da m8§quina Manter sempre "tr°s pontos de cont at
1 Antes deseafdastmquina, abaixar completamente 0 fazendo com que ambas as m«os e um [
cesto e desconectar completamente a alimenta-«Om«o e ambos os p®s estejam continuar
il N«o ® permitido o transporte de passageiros na om8mud nm8quina quando subir e escer
T Durante o funcionamento, deve estar presentef] nasen8fquri nreecess8ria a Amarra-«o por Cq
apenas o operador. des |l ocais ou outras regul amenta-»es:s
1 O fluido das baterias ® extremamente corrosivo;ama&lsleggus@rnesta m8gquina ® recomendadc
se de que n«o entre em contato com a pele ou veks%¥3ment&mo ponto Ioara 0o cinto de se(
T Carregar as baterias em uma 8rea bem ventil ada este ponto para elevar, engatar, se(
pl ataforma ou qualquer Autro par el l
amarra-«o por cord«o ® usada ara c
transporte, soment e entro do I i mit
ma. N«o ® um dispositivo-de parada
|l o deste modo poder 8§ causar a morte
mui to grave
6 7



SE¢ceéeO 1.
PRECAUC¢CI ES DE SEGURANCA
1.Perigo de choque el ®trico 1.®Werigos de capotamento
A m8quina n«o ® isolada eletricamente.
Manter uma di st©ncia de pelo menos 3 m (10 ft) ent m8§quina e
0s ocupanrtelsgt icwoan mat eri al e uma | inha el ®trica A r ga
el ®t rica at® 50.000 volt.
£ necess8rio adicionar 0,3 m (1 ft) para cada ifncrenmeed ode qad wdd 2inrt ea oms§ d nifmade,i 00 usus§tr
a 30.000 volt. com a superf2cie da 8rea de trabalho
£ possz2vel reduzir a dist©ncia operacional m2 ni ma rd€o SsLWPE radr- aa np'ierpd"erﬁoemaaoujea pend°nc
barreiras isolantes instaladas para a preven-«o dogercminttiadesdss. e se tais barreiras
estiverem regul adas na tens«o da | inha eI__®§r|ca a l\?(@d Ipé\PaInetgdrdaa Fh§aqu:ionm onemsgwi § evani
As barreiras n«o devenmefrrazeesrtaprarctomedoetans§qmmeasm |a e uma superfzci
A dist©ncia operacional m2nima de seguran-a redu% da doﬁ Cg . | ens.
operacionais previstas d barreira isolante. Esksa qt cc®n Lbzt'ermqrﬂapd gpo pontes,
uma pessoa qualificada de acordo com as normati vasS paerempcr'eessa Vi &rciafilsC &' valores m§
governamentais no que se refere ao desenvolvi mefnt oN«d® SUméradr o napaci dade m§xi ma da n
proxi mi dades de aparel hos sob tens«o. cargas uni formemente no compartiment
necess8rio, utilizar a plataforma de
para carregar ulterior material
bl Manter o chassis da m8quina a uma di
m (2 ft) de buracos, asperezas, desc
detritos, furos escondidos e outros
encontrem no n2vel do sol o.
1 N«o tentar wusar a m8gquina como uma (¢
m8§quina a alguma estrutura adjacente
GAMA DE TENSEéO DI STANCI A 1 N«o aumentar a dimens«o da m8quina ¢c
(DE FASE A FASE)OPERACI ONAL MENI MA pl ataforma ou extens»es n«o autori za
DE SEGURAMCATf|t) i Se o grupo do cesto ou toda a m8quin
de modo t al gue uma ou mais rodas fi
De 0 al 50 kV3 (10) ch«o, ® necess8rio fazer com que o0 O
m§quina antes -da. tRataresi dirl8i zar a
De mais de 50 kV a5 2(0105)kYV m8§quina e fazer descer o pessoal da
caminh»es de | evantamento com garfos
De mais de 2pO0OkV a636DP0kYV equi pamentos adequados.
- bl £ severamente proibido subir ou desc
De mais de 3150kV a8 5(0DxK)V esta estiver | evantada.
De mais de 5|/00kV al 17 5 BkV
De mais de 7/50kV al 41 Q0Mkby
NOTAA tal dist®©ncia operacional m2 nli ma de seguran-a se aplica salvo em casos
em qgue as normativas da empresd, | ocais e governamentais sejam mai s
rzgidas.
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SE¢ceéeO 1.

PRECAUC¢CI ES DE SEGURANCA

1.Perigos de esmagamentos e colis»es 1. REVANTAMENTO E TRANSPORTE

T Todo o pessoal operacional e de terra devafwgdna-oe se PirPdment os de
seguran-a requeridos pelas normativas vigentes ou pela an8lise de
ri scos efetuada no | ocal de trabal ho. bl Durante o |l evantamento e 0o transporte,

q Quando se usa a m8qgquina ou se |levanta ou se €aShtadiCxia0 Nod Nteensttop do pessoal sobre a m8qui
verificar as dist®©ncias acima, dos |l ados e abaixo do cesto.

Para a LUI PK empurrar ou puxar a m8qui
caso de emerg°ncia, defeito, interrup- «
car rleg/8des dar ree SEMPRE depois de ter aci
desbl oqueio do freio motor, segundo as
o, Manual
bl Antes de | evantar ousd rdenspwa taarms qaweisred
esteja completamente retra2da e vazia.

1 Quando a m§quina estiver emstunobonament of, npyor adnetber Uo- 4revant amento da m8&quina medi a
parapeitos do cesto. garfos, arrumar esses %W timos exclusiva

T Durante o percurso em zonas com visibilidadedasi nBirteaadsa dpaorm8qui na. Efetuar o | evant a
obst8culos, fazer com que seja sempre precediedvoa nptoard ourmac opne scsaopaaci dade adequada. Par
encarregada da sinaliza-«o0o de eventuais pericgoonsssul tar a tabela de ®dDados {T®cmMmicos na

T Durante o percurso manter sempre o pessoal ndk MSlelUiacd onal a uma
di st©ncia m2nima de 1,8 m (6 ft) da m8quina. .

i Regular a velocidade com base nas segui ntles Padmd il -nfeds:Mag ppeeSr fS20hjrege 0o | evantamento,
do terreno, tr§fico, visibilidade, pend®nci aFUnNCocoanamentey djao NpSelsUsionad dee st e Manual
outros fatores que constituem um perigo de colis«o ou |l es«o ao
pessoal.

T Considerar os espa-0s para frear independentemente da velocidade
da m8&quina.

T N«o dirigir em alta velocidade em zonas reservadas ou estreitas ou
durante a marcha a r ®.

T Prestar sempre a m8xima aten-«o0 para evitar qgque eventuais
obst8culos se choquem com os comandos operacionais e as
pessoas sobre a m8quina ou interfiram com 0S mesmos.

T Assegseade que o0os operadores de outras m8quinas | evantadas
ou a n2vel do solo sejam informados da presen-a do carrinho
comi ssionador . Remover a alimenta-«o “s gruas | evantadas.

T Avi sar o pessoal para n«o trabal har, parar ou transitar sob a m8quina
com cesto |l evantado. Delimitar a 8rea com barreiras, segundo a
necess.i dade
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SEteO 2.
PREPARA¢CEéO E | NSPE¢CeéeO
2.1

REI NAMENTO DO PESSOAL 2. RREPARA¢é&O, | NSPE¢EO E MANUTENC¢EO

O carrinho comissionador ® um dispositivo de tr anAs pBoRAVel IpSaQla foo rpneescseo aols qduaedos r el ati vos a inspe-
efetua picking; portanto, ® necess8rio que seja um8iqgluiiznaad o ien dsiucbandeotsi dnoa “segui nte Tabela 2. 3.
manuten-«o exclusivamente por pessoal adestrado ePagruaalnmafiiscadnof.or ma-»es relativas aos carrinhos c
l ocai s.
(@) uso da m8quina n«o ® permitido para pessoas sAobf riengful°un°cnicai ad ed e n8slpceo-o»le,s e i nterven-»es de man.
drogas ou sujeitas a ataques epil ®tico, vertigensneocue spseirddaad ed e qcuoanntdroo Isee fu?ssai cao m§quina em condi - »
com maior frequ°ncia ou para trabal hos onerosos.
O treinamento do operador deve incluir o seiu?n't"éS:PE(téO PRELI MI NAR PARA | NI CI AR _
nspe-«o preliminar para iniciar inclui as sef
1. Uso e | imites dos comandos da m8quina a terra dos comandos de
emerg°ncia e dos sistemas de seguran-a. 1. lep/ez_zaflcar a eventual presen-a de vazament
2. Marcas de comando, instru-»es e advert°ncias @91 PR8bh@hs5as) m@Jufdpaobjetos estranhos em todas a
3. Regul amentos definidos pelo empregador e normAdvegblefnameasapral encarregado pela manuten-«o |
4 . Uso do dispositivo homologado de prote-«o de guedas onde re_gu_e_rld
5. Conhecimento do funcionamento mec©nico da m&§qdi ngabtf7esk¥wemi fﬁlgqaémsse est«o todos | impos e | e
reconhecer um defeito real ou potencial. Verificar se nenhum cartaz ou adesivo e_st§ ause |
6. M®t odos seguros para usar a m8quina na presenfasgaegsepde sgye¢ oskodos os cartazes e adesivos il e
sobrelevados, outros equipamentos em movimentdUbsShbbstEdasos,
depress»es, buracos e descidas. (Vewplica-»es dioas Saed-ewo v30)s
7 M®t odos para evitar perigos devidos a condutores el ®tricos n«aqg
protegidos 3. Manuais de UuUsdAsscgueager gueano Vv«
8 Requisitos para um trabalho especial ou uma aptke@aded BddpBtealapgmosf®ricos, (FIG.
m§qui na manuais: Manual de uso e de seguran-a
especifica-»es ANSI/CSA) e Manual das
Supervis«o do treinamento eSPeC'f'Ca'»es ANS'/CSA)
O treinamento deve ser realizado sob supervis«o I:JJ] pessoa q.ua i f Zgb | 4
numa §rea aberta e |livre de obstS§culos e deve con‘51|nsaqr“ea”la® gaue”oSpter «0 CrO§TEP $€tda«(<111u2)t
seja capaz de acionar e usar a m8quina com toda eguiadt@agraeg ségundo neceéssidade (v
Responsabilidade do operador 6 . cleo hiil rn&uwleilcodo -1 eo hidr8ulico no reservat
O operador deve ser instru2do com rela-«o respoxn;i ql Cdoanhlee t(:nhpterialturdge odesi'lnglo’dguCSHEJIg’ngmhg!
desligar a m8quina em caso de defeito ou na preseLne- ndt rOUtraabsa|Cx°anrd - 7€S 1" %mais vezes ar a obtei
seguras relativas ° m8quina e §rea de trabalho.de n2vel P
Quando o -leo hidr8ulico estiver aquecido, veri:
indicar um n2vel equivalente ou pr-ximo ao sinal
1 NéeO ENCHER ALE£M DO SI NAL DE CHEI O.
il COMPLETAR SEMPRE o -leo se 0o n2vel for equiwv

de cheio.
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SE¢ceO 2.
PREPARACEO E |I NSPE¢CEéEO
NOTA: ) ) 2.4MNSPE¢CEO COMPLETA QUOTI DI ANA
Controlar o n2vel édo - | n_hidr8ulico, com
m8§quina com cespe®l @bian &i "
preparado sob o capt!. S necess§rio, ADVERTCNC
completar com -l eo mine Vi scosidade com
2ndice 22 (para condi-» m§ticas de PARA EVITAR POSSEVEIS LESEEBE ABEEGBURAR
temperatura muito-2r0?2Agd dg seja, sob ALl MENTA¢&O DA MCQUI NA ESTC DEBINISGABA ODURANT
aconsel hado o uso de - | eral no COMP L EOT.A
mais baixo ponto de ~pto, cerca NéO USAR A MCQUI NA ANTES DE REPARAR TODOS OS
ded5AC)
_ PANADVERTENCH
Aten-«o Perigo de Pqd
N«o dispersar o -1leg nte. NéO NEGLI GENCI AR A I NSPE¢&O VI SUAL DA PARTE
CHASSI S DE BASE.
TABELA 2.3 VERI FI CAR SE NA CREA N&O EST&O PRESENTES O0OBJ
DETRI TOS QUE POSSAM PROVOCAR DANOS GRAVES &
TIPO FREQUaNCI /RESPONSABQUALI FI CAREPERaNCI A O operador n«o deve aceitar a responsabilida
DADE PARA A L gue o Manual n«o tenha sido |ido e compreend
PRINCIPAIASSI STaNgGlI A primeira condu-«o do ve2culo seja efetuada s
| NSPE¢&QANt es de |Usdidrdioa pisu§ri o dManual de Us%XReriente e qualificado.
PRELI MI NA® trabal opeswdor joperador |[Seguran-a paydManisg operadores qualificados e o pessoal
PARA I NIl€Cad®R trocla de 60 e relativB&quina. Este manual e o0os seus anexos devem
operador . m-dul os d |inr§:ﬁeegr«aonte dessa m8quina e devem permanecer
moment o.
I NSPE¢CEQA intervalPoopdd e3 8MeicoQni co (Manual de JSA
PERI ODI dfbeses ou |tOhcessi pQuSarliiof i ca¥®gur an- a ADVERTCNC
horas, sejpwundiscudr (BBRAVI 58, Manual |de )
caso, ou Ise a Il nterven- « @ fabricante BRAVI I SOL D. M. SRL n«o tem cont
m&quina nlko foi Manuten-«o|em8gquina, o seu uso segundo as normas de segu
usada por| mais de relativos m-Wul Drsi d-e
3 meses ou se foi I nspe-«o o .
adquiridal usada. £ responsabilidade do operador realizar uma
m8&qui na.
I NSPE¢é QAnual , de|fPtrroprdet gMeicoQni co |[Manual de Uso e
ANUAL 13 meses (@aonceaetsasi pQusarliiof i c g8i@gur an-a pagidmj dtlivo da inspe-«o completa quotidiana ®
da %l ti majoiunupea-§4¢ dBRAVI Manual de a aus°ncia de anomalia ou funcionamentos def
Interven- « Mfecess8ria uma manuten-«o de rotina. Se fore
Manuten-«o|eagltera-»es n«o autorizadas com rela-«o0 a com
relativos -idd Pisatd€ment e um cartaz sedbar.e a m§quina e Né
Il nspe-«o
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SE¢ceO 2.
PREPARA¢éEO E I NSPE¢éO
2.ANTES DE CADA USO: 2. 86ERI FI CA¢&0 FUNCI ONAL
1 Assegseade que todos os Manuais estejamA@ofd@\mi|5dPébab<bq@%‘meﬂuetﬁa uma verifica-«o fung
herm®tico a bordo da m8quina. eqU|pamentos em uma 8rea |ivre de obst §c
T Assegseade que a placa com os n¥meros A r tru-ses sobre o funcionamen
m8quina e todos os adesivos de seguran %%Ia%njét% ﬁg éé‘&
l ugar e perfeitamente 2ntegros e |l eg2vei .
T I nspecionar a m8quina para verificar a a mallas,
funcionamentos defeituosos, rachaduras ADVERTCN
autorizadas com rela-«0 a como a m8quina 1 pelo
fabricante
q Verificar o cesto, verificar os parapei SEsSA MCQUE NAr N¢©® FUNCI ONARIJdEORRRTAMENTE, DE
entrada funciona e se echa corretament é ME®|I AT AMENT E .
autom8tica. ADVERTI R O PESSOAL ENCARREGADO DA MANUTENC¢é&
q Verificar o n2vel de 8Sgua da bateria e PROBLEMAr §&OnUSARxAs MEQUI NA ATE QUE SEJA D
vazamentos Os cabos devem estar corret ARERUADAI APIFYNFHOPNAMENTO EM SEGURANCA.
terminais; n«o devem existir corros»es.
T Verificar e testar o funcionamento de t%?%sr'ne%?oqsi%I%O%ietrll\{?scaq%o funcional
seguran-a € de prote-«o pessoal 1A partir dos comandos a terra, sem carga n
T Verificar se a borracha das rodas n«o mogslyi apgaanos,
escoria-»es ou cortes profundos. VeriflcarasAq:irb<ﬁoarexalsstqur’ﬂ_>>es de comando a terra,
detritos incrustados nas rodas ou em torno ghgli&kSS -mento do cest o
T Verificar visualmente os componentes hi dr §blAiscsoesyg;s ecald®t rqiuceos oedas as fun-»es da m8qu
mec©ni cos; para cada -sceonpeo nene et cacsassegur ar desabilitadas quando for ativado (pressi
as partes estejam presentes, n«o afrouxadaemerfgi°xnadas
firmemente e que n«o existam danos visuais, VveazZzadamemtroso dwnci onamento correto da V8§
sinais de desgaste excessiVvo.
1 Verificar a eventual presen-a de fios o#é chbhRaltirlouk®sconsol e de comando da m8quine
. . . J a
il Verfffcar 0 func!onamento do seletor pri'lqglaﬁgldl_.eg acnhtaveenoabqaulaxdarroo cesto de 0,.61m a
T Ver!f!car o funcionamento do bot«o de em_erg"nq/leq,ft,acnatosaequoel|eevantamento e 0 abai x
posicionado nos comandos a bordo da m8qui na, GgUudgmtitOe cdht &le€ mod o regul ar. Verificar
posicionado no quadro do carro de base. do cesto ® ativada em autom§tico a ve
T Verificar e testar o funcionamento da desci da Imenct@nidcea sdeegur an-a, (s- para LUI P K)
emerg°nci a desbl oqueio de freios (s- para LUI MI
b . Ativar todas as fun-»es e verificar o
de todos o0s interruptores de fim de ¢
rais e de ativa-«o
c . Freios da(m8gqpiama LUI PK) Guiar a m§q
pend°ncia (n«o superior ~ capacidade
funci onamento em -panpédnai-agsedgprat
gue os freios a retenham na pend®°nci a
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A-C. A ENTRADA [E
ENERGI A 3. 6. 1
B-LUZ DE ADVERT[aNCI A

DO ESTADO DE CARGA DO
ICARREGADOR DE BATERI

LUI P K

LUI MI NI P. A.

Os indicadores de estado do carregador de bate

pr-ximos ° tomada de entrada a.c. do carregado

guadro de comandos no sol o

1. Da primeira vez que for |ligado, automalt.icBoéwrtoe de LiE®r aedramedéhoemer g°nci a/ desligar

do carregador de baterias pisca para um bxevAck¢etreademnt g@ owanecl®a Para Frente/ Marct

a carregar. 3. I ndicador de Estado da Bateri a

2 Quando se acende o LED VERDE. as bater|4as I§§[‘§<Cb de Levantamento do Cest o

compl etamente carregadas. Nest 1to, ® ‘0s el desc t. ayr

o carregador de baterias da al ca-«o ag.p'c.s Eé(ggargeee Sgggﬂado.a do CZSE/O .

plugue, n«o pelo cdboo, para nc« 1ificg 2 « 0 Fspositivo C/stico .
7. Bot«o de Descida da Pl ataforma de Movi

NOTA: uma vez aceso o LED verde o carregaddorB@bt«@atdeeri Qubi da da Pl ataforma de Movi

se desabilita eletronicamente. 9. Sensor de M«o Direita de ativa-«o das
10. Sensor de M«o Esquerda de ativa-«o de
11. Seletor de Dire-«o0o de Marcha Direital
12. Seletor chave
13. I nterruptores a pedal
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SE¢&O0 3. ,
FUNCI ONAMENTO DA MCQUI NA

I nforma-»es gerais Acel erador de Marcha Para Frente/ Marcha Pa
Antes de acionar a m8quina no consol e deEnpaumanado od omatne sptud.,o & ome cae siSr idd rei ta e
satisfazer as seguintes condi-»es dos comandos.

1 Painel de comando da platafor ma: i dcé RARaw emachéwe! @ sRAARRA FRENTE (¢
defini do cComo m«o em dire-«o oposta ao operadc
Modo de Comando da Plataforma "1" ou ngeErTaenrsr a@-«0 do ve?culo em MAF
2.

q Esta-«o0 de c-Emdamdxodeescaloonando da Aou||r|1§erar man2pulo a
bot »es de parada de emerg°ncia de OA%@meTll%ﬂgﬁENFRENTE
(FONTE DE ALI MENTA¢CEO CONECTADA) . =>

Interruptor de chavelAPdsslickpaBemtto/apeddl" :

il Posi -«0o Central "o"

Rodar para esta posi-«o0o para desligar 0O uso
il Posi -fidlo :
(o medidor de bateria daepbamahoemparag8 il uminar
LUI RMNKssa posi-«0 a m8quina pode ser acionada a da Es-
ta-«o de Comando da Pl atafor ma . § .

1 Posifeo. RAR o menipulo PARA TRCS (dor
(o medidor de bateria da plataforma i ment, e
par a PKKUYI Nesta posi-«0 a m8quina pode ar?’t?ii)rg?éii:r? gm aMf‘RC:A PARA TRCS
Esta-«o0 de Comando em Terra. quina para "|5A R ?qcas

Bot «xo de parada de emerg°ncial/deslig LATOMATICAME

Pressionado, para i medi atamente todas as

Rear WN&1O ecol oca automati camente a m8qui ndg A S

autoriza a inser-«o0o dos comandos.

NOTA:

para o funcionamento da m8quina ® necess8rio que o0os hot»es de parada -~

emerg°ncial/desligamento no cesto e da esta-«o0o de ATEN¢iO’ est e ES

na posi-«o0o de RESTABELECI MENTO. -

fSensor de M«o Esquerda ou Esquerda/DA rco dud«eo adt'Vrﬁi§'q«uindaaS® permitida apenas e

Aun—»es q g - d a2 Ngtoer |0rrr%e nt e einado e autorlzado, que t
m;<o esquerda ou irei a e esquer ab s Va€s p easrcrplos'ecs' odnasaegn ran-a deste manu

manzpulo, de frente para o sensor, lﬂ@% pBeH M ESITD BoRLUEARNTADEASGUI AR EXCLUSI VAME

fun-»es de transl a- « O/SUblda/deSC'das FRMEGIUE NLA.SA, SELIDA E HORIZONTAL, |impa, se

NOTA Recordar de ativar, al ®m do sensdoirsi@e° M«iOa @4 eada, Olpaz de suportar o peso

diresgaerda, tamb®mM ambos o0s interruaptmesms poedepe dahs pobraadod (T®Weni Bes«da5M8qui na)

habilitar todas as fun-»es de marchal/levantamento/ abai xamento da

m8§qui na.
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¢tceO 3.
NCI ONAMENTO DA MCQUI NA
«0o de Subida/Descida da Pl ataforma de Rroesismombta-e&omaddg er pressionado o bot«o
eriai s para ativar a subida _do cesto A |libera-
ompartimento de movi menta-«o de materl%llitsonfadl'CE'F”‘%J’]teet #d §oplament o
capacidade m8xima de 90 kg. Pode ser gaeps d%rReFte ma etv?dgressi ado o bot «o
ab|a|;<'ado vte)rtlcalmegtednadparte QIante ré’l) Oarq ypio, G esi 8e§’csiadna°0(go cesto. A I
retativos ot »es a ordao a m§quina. automati camente o _movi ment o,
ssionar e manter pressionado o bot«o superior ?Bot«o 8, se- 3.6)
a ativar a subida el ®trica da plataforma para carregar o material.
i bbera-«o do bot«o para automati cament eS®l enmvi thentTroansmi ss«o Direita/Esquerda
ssionar e manter pressionado o bot«o inferior (Bot«o 7, se- 3.6)
a ativar a descida da plataforma para @Qasrerleedg@r &e nfatrer kalfoiA pensado para se
era-«o do bot«o para automat camente 0@ mB4oi MeEAYBrda.
: : Empurrar o seletor para a odinreesistaa poou- e s q
1
«o do d'Sp.OS't'VO ac/4$t si -,«0 eanar%to se deseja manter ativa a
ndo a m8quina estiver a press«o dess Ot «o0
ermina a ativa-«o do d'i /t'VO acvstR€EOordar de ativar ambos os interruptore
) fun-»es da m8quina bem como o s-ensor da
»es de Levantamento e Descida do Cestoesquerda para acionar as fun-»es de | eva
Cm transl a-«o.
perador n«o deve por nenhum motlvo subir
parapeito do cesto, nem colocar escadas, eixos ou outro para alcan-ar a
uras maiores de trabal ho. Al ®m di sso, n«o deve por nenhum moti vo
reamara fora do parapeito do cesto.
es de acionar a m8quina, verificar se:
a m8quina est8§8 posicionada sobre um pavimento | impo, sem
buracos e bem nivelado, com adequada consist°nci a.
nNn«o existem obst8&8culos a®reos na zona em que se ir§
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SE¢céeO 3.
FUNCI ONAMENTO DA MCQUI NA
1. Empurrando e mantendo prleisrseiiotnaado o sel etqup'eErRRUpToRES A PEDAL DE ATI VA¢G¢
atisvea a dire-«o direita. Liberar o seletor S r
trasladar apenas para frente/para tr8s. tGN%I ES DO CESTO
a . Ativando o man2pul o acelerador de transmi_.ss em
MARCHA PARA FREE\IEEIO come-ar§ a ?\Iéo C«O(ﬂOQUE O PE NOS I NTERRUPTORES DE PE
movee PARA FRENTE, girando par a dlreit§|§§R O SELETOR DE CHAVEZ2DE 0 A 1 ou
parte frontal da m8quina para a direit '@N@ME&JJP% DE COMANDOS DI FERENTES DO |
TOR A CHAVE L1 GADO/ DESLI GADO e/ ou RESTABE
b. Ativando o man2pulo do acelerador de tﬂgﬁgrﬁiUgJQBEs DE PARADA DE EMERGaNCI| A/ DESL
e MMARCHA PARAO TREScul o come-ar§ a DURANTE A I GNI ¢é0 DA MCQUI NA PROVOCA A VI
movee PARA TRCS, girando par a TRE(HM ERRO.
parte frontal da m8quina para ta do per a
2. Empurrando e mantendo pre€ssi onado o
querataisvea a dire-«o Esquerda Liberar
desejar trasladar apenas para frente
a. Ativando o man2pul o acelerador de
MARCHA PARA BREBTEuUl O come-ar§ a
movee para frente, girando par
parte front al da m8quina para
dor)
b Ativando o man2pulo do acelerad
e MMARCHA PARAOTRE€é8Scul o come-ar §
movee PARA TRCS,girando para a
a artefrontal da m ui na ar a es erd do ,ope . . . .
Eadgr) 84 P qlfl\lo p?so dapm§qU|na est«o previstos dois i
senso, ativados com os calcanhares, que g
est 8vel do operador, sem | imitar 0O seu co
NOTA O SELETOR DI REI TA/ ESQUERDA E O MANEPULO %%move do um p® de um dos dois interrupto
ACELERADOR DEVEM SER ATI VADOS cha e |l evant ament o/ abai xament o da m§qu
CONTEMPORANEAMENTE PARA OBTER O DESLOCAMENTodesab"'tadas
DA MCQUI NA NA DI RE¢éO SELECI ONADA. PARA O . .
DESLOCAMENTO DA MCQUI NA PARA FRENTE/ PARA TRCNOH Reseordarativar, al®m de ambos os in
LI NHA RETA, POSI ClI ONAR O VE@CULO NA ’D|RE¢EO tam ®m (0] sensor de m«eosqeuseqrudear dpaaroau hdai brieliitt
DESEJADA E -SVEO VWPEARR A FRENTE ou PARA TRCS todas as fun- »es de marcha/l evant ament o/ a
APENAS ATI VANDO O MANEPULO DO ACELERADOR. (se- 3.6).
I NCLI NDMETRO
O LUI PK I NCLUI UM SENSOR DE I NCLI NACEO.
FOR ATI VADO A MCQUI NA EMITE UM SI NAL ACDS
SERC POSSEVEL LEVANTAR O CESTO OU CONDUG¢e
TAMENTO £ DESABI LI TADO ATE£ QUE O CESTO ES
PLETAMENTE ABAI XADO E A CONDI ¢é€0 DE ALARWM
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SE¢éeo 3.

FUNCI ONAMENTO DA MCQUI NA

3.6.2 LUI MINI P.A. Bot «xo de Parada de emerg°ncial/desligament
Pressionado, para imediatamente todas as
Rear mBdd@ ecol oca a m8quina em movi mento, n
inser-«o0o dos comandos
NOTAS:
Para wutilizar a m8quina, ambos o0s bot»es |
devem estar na posi-«o0o de ativa-«o (para

ATEN¢‘|O
Bot »es de Levantamento e Descida do C
O operador n«o deve por nenhum motivo sub
nem col ocar escadas, eixo0s ou outro para
trabal ho. N«o deve ainda -speoro uwn-seexhpuomr mot i v
para fora do parapeito do cesto.
Antes de acionar a m8quina, verificar se:
bl est8§8 posicionada em um piso |impo, sem
com consist®ncia adequada.

q n«o existem obst8culos a®reos na zona
Pressionar e manter pressionado o bot«o d
subida do cesto A libera-«o do bot«o par
movi ment o
Pressionar e manter pressionado o bot«o d
descida do cesto. A |libera-«o do bot«o pa
movi mento

1. Bot«o de parada de emerg°nci a

2. Bot«o El evar platafor ma

3. Bot«o inferior da platafor ma

4. I nterruptor de chave

5. Travagem autom8tica no bot«o de |l ibera-«o do rod2zio fixo

6. Levante e abaixe a alavanca da plataforma de carga

7. Al avanca do pedal
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NCI ONAMENTO DA MCQUI NA

UADRO DE COMANDOS NO SO‘_‘Q_‘4 Bot«o de parada de emerg°ncial/desligamento
Pressionado, para imediatamente todas as f
Rear mdd@ ecol oca a m8quina em movi ment o, me
inser-«o dos comandos.
Di splay( para LUI PK)
Este ® o principal sistema de exibi-«o de
fVi sualiza informa-»es Wteis sobre o s
fFornece informa-»es de diagn-stico sol
no sistema.
Grupo de Bot»es Multifuncional
Todos o0s bot»es de dire-«o est«o habilitado:
chave eMado edie Comando em Terra.

a LUI PK o quadro est8 posicionado sob o cap!?,

|t 8vel ;

a LUI MI NI P.A. o quadro est8§ posicionado na z

composto pelos seguintes componentes, com r el

Bot «xo de parada de emerg°ncial/desligamento

I ndicador de estado do carregador de baterias

Grupo de bot»es multifuncional

Pl ugue do Carregador de bateria

Monitor LCD de visualiza-«o0o do estado da fm8§guibma «o ESC serve para a programa-«o da

Bot«o de subida (6a) e de descida(6b) cesto DEVE ser wutilizado apenas por um t®cnic

I ndicador de carregador de bateria do
T Pressionando e mantendo pressionado o b

subida do cesto.
LI BERRRRA |I NTERROMPER A ELEVACEO.
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SE¢ceO 3.
FUNCI ONAMENTO DA MCQUI NA
Esta-«0 de comando em Terra (LUI PK):
q Pres;sionando e manbenhdo pnidegivanado o Durante a inicializa-«o0o e durante o funcior
descida do cesto. Comando em terra exibe o estado de funcion
LI BERRRRA | NTERROMPER A DESCI DA informa-»es seguintes s«o0o comunicadas:

1 Pressi €ONTEMP ORANEAMENTE ambos os bot»esl)diHogiatso representam as horas de trabal ho d
e esquer-de | adbttirma«o dos freios. 2)BClI representa a carga da bateria em porc

Os freios podem ser | iberados quando exi st eSea onceocrersesri duantae fdael ha aparecer88 uma curta de

movi mentar manual mente-aa m8quina empurrando

Para a |ibera-«o manual dos freios, ® necess8rio gue a m8quina seja

LI GADA NO MODO DE COMAND® & Mc aEtRRAsej a

compl etamente abai xado.

teria da m8quina descarregar completamente, n«o ®

NOTA se a ba
i berar os freios manual mente.

poss2vel I

/\ ST

LI BERAR MANUALMENTE OS FREI OS EXCLUSI VAMEN
MCQUI NA SE ENCONTRAR SOBRE UMA SUPERFE&CIE
E ESTI VER COMPLETAMENTE BLOQUEADA

O operador DBWE deceagruteama zona -tpemi gosa n«o
pessoas expostas e obst8cul os.
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SE¢éeo 3.

FUNCI ONAMENTO DA MCQUI NA

Esta-«o0 de Comando do Cesto (LUI PK): Display ( LUI MINI P.A.)

Durante a inicializa-«o0o e o funcionamento o indicagosr _de bateria exibe o atual

estado de funcionamento da m8quina. As informa-»es i omuni ca-

— e ]

1) BCI representa a carga da bateria em porcentagem

2) Ponto VERMELHO quando a plataforma est§8 el evada.

Se ocorrer uma falha ser8 mostrado na tela um c-dig h 46b
6&Pressionando e manbenhdo pupaswsdwamado o
subida do cesto.
LI BERRRRA | NTERROMPER A SUBI DA
6bPressionando e manbenhdo pnheaeivanddecoda
do cesto.
LI BERRRRA |I NTERROMPER A DESCI DA
I ndicador de carga da bateria (para LUI Ml
Mostra o estado de carga da bateri a.
Quando o LED vermel ho estiver aceso a subi
bateria deve ser recarregada.
NOTA: DESLI GAR A MCQUI NA DURANTE O NéO USC
TER UM AUMENTO SENSEVEL DA DURA¢eéO DA BATE
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SE¢ceO 3.

FUNCI ONAMENTO DA MCQUI NA

3.8 AL

ATEN¢iO

PERI GO DE ESMAGAMENTO

Durante a seguinte opera-«o e ap-s ¢ter

manobras para a descida de emerg°ncia,

prestar mui ta atesne «® @snsead uasatragru e

nenhuma pessoa, ani mal ou objeto possa e

manobra num raio de 2 metros e sobretud

ulteriores obst8culos sobre o capt? (® o

receber o cesto na fase de descida).
esto co
ue o0 op
da pelo
A.

No caso em que se deva ou queira abaixar
manual mente ® suficiente puxar a alavanc
iniciar8 a descer suavemente

LI BERAR a alavanca para parar a desci da

42

AVANCA DE EMERGaNCI A DESCENDENTE MAN®GOMFI GURA¢C&EO DA MCQUI NA

da m8quina

m§ X i

Capacidade ma

execut a

0O opeil

ntrar
0O que

espa-

II

nsente

erador puUS S a

A -SCEAP AIC& DADE! iD\VO0 COMPAIRTO MENTO DO1®PERADOR

B-CAPACI DADE DA PLATAFORMA MOVI MEONTWKRgEO MATERI

C-CAPACI DADE PLATAFORMA DE TRANSPORTE DO CAPD

for LUI PK: 113 kg

for LUI MI NI P. A.: 90 kg
A plataforma pode ser usada com seguran-a par-r
|l agens com di mens»es maiores que a prateleira
embal agem n«o exceda o S.W.L declarado. e a p
uni formemente e fixada na prateleira evitando
3. EGTACI ONAR A MCQUI NA
a Gusitaorsaa méquiinrganuma 8§rea bem protegida e
b eesrtte"n??)g 0%I(EJelﬁf‘éao_pla_taforma esteja com

gire a chave Oigni-«0 par a
c. Se necess8rio, remova a chave da pl ata
do PesStH0as nNn«o autorizadas usem o ve2culo
NOTA:e necess8rio, carregar as baterias, prepa
posterior (ver Se-«o0 3.5).
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SEteO0 3. ,

FUNCI ONAMENTO DA MCQUI NA

3. PROCEDI MENTO DE TRANSPORTE, 3. PDSI ¢é0 DOS ADESI VOS
LEVANTAMENTO E BLOQUEI O

CAPACI DADE

I nforma-»es gerais

ADVERTaNCI

LUI PK e LUI MI NI P.A. pode ser transportado
um dos m®t odos descritos a seguir.
T Gui ando a m8quina e fazendo 0o percurso se

desl ocamento permitir.
1 Desl| ocaancdoom uma empil hadeira, posicionandolf

nos pontos indicados, situados sob o chass
Transporte em empil hadeira
Posicionar os garfos da empil hadeira nos ponto
sob o chassis de base. Isso consente transport
de trabal he aow Iluenvaadtv® |l superior mediante um
empi |l hadeira padr«o
N OT A . CAPA(;I-DADE
as empilhadeiras devem ser capazes de sust e &g
m8quina; ver tabela Dados T®cni cos oper aci ORI
no in2cio da se-«o

ADVERTaNCI

Ve2cul o de -btagspoot emedi ante correias

Com a m8quina desligada sobre o ve2culo de trans
inseridos, seguir as i Asat rdw-r»aenst ei noditcraadhass par a f

porte

SE FOR EXERCI DA UMA FOR¢A EXCESSI VA QUANDO SE FI
MCQUI NA ( CARGA DAS RODAS), PODEM OCORRER DANOS AESS
COMPONENTES DAS RODAS MOTRI ZES TRASEI RAS OU DAS

RODAS ORI ENTCVEI S DI ANTEI RAS DA MCQUI NA

Fixar a m8quina ao ve2culo de transporte com correia¥
passamdoentre as grades do cesto, evitando os port»e: @
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