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SECSI UNEA 1.
NORME DE SI GURANSI

I nspecSia makinii

1.1 | NFORMASI | GENERALE
Aceastt secSiune vt prezintt mbsurile de precauSie nelcesbHié lpeznaPu w@ikiincar B& Macir e ptgice asSi €
sigurt ki pentru “ntreSinerea makinii. Pentru a asigura biwgttirliilzer @ unarS$ico had emakRemnt r uesitref @b e
lut indispensabilt stabilirea unei proceduri zilnice de SETCIS;J‘Il’-un@a I? a zga prngzelnqsuuumuImranoufgmrlte
manual .
De asemenea, pentru a garanta o func$Sionare sigurt a Kﬁﬁ ' as§ meacessbrh§ Qé‘malpeQ§ i € a$| €
calificatt st stabileasct un program de ntreSinere pe bafa denf $'m §iein St er iNtter 'Q@Jset im@P u
nual ki “n manualul de intervenSie Ki “ntreSinere: acestmﬁrndlgarah‘nI td@bdlnethrrkthn&:'ue sK i cthetsre€ Si ne
Proprietarul/utilizatorul/operatorul/firma de Iea5|ngﬂ/peA§¢egrua;+_a: e ticrat @ quasspmg|ma|(/|en|ae Nde si
trebuie st “ki asume rtspunderea pentru func$Sionarea aceg eact EQ htleEFt 8l e adoeditti @ LPg- a|e P
nual ul ui ki ftrkt o instruire adecvatt cu privire | a proceg rel ’ feqnccasrlgngr%orsr{.‘glsqn ugced e aur
unui operator expert ki calificat.
Pentru informaSii ulterioare cu privire |l a siguranSt, i str “"ntreSinere, aplicar
funcSionare, contactaSi societatea BRAVI I SOL Divisione AVERTIZARE
AVERTI ZAR EVENTUALELE MODI FI CI RI SAU SCHI MBI RI DUSE |
NERESPECTAREA MISURILOR DE SI GURANSI ENUMERATE CN MA;§&§VAATFQR@T% gé EFECTUATE NUMAI DUPI PERM'S'U'
CAUZA AVARIEREA MAKINII kI A BUNURILOR, PRECUM kI RI NI EASISP ROEM. PRODUCH TORULULI .
TAREA MORTALI
bl Nu ac$Siona$Si makini ale ckror etiche
prinz©ond norme de siguranSt sau inst
1.2 PROCEDURI I NI §1 ALE bil e sau |l i psesc.
I nstruirea ki informarea I f Evitagi acumylgrea d? re;lduurl pe I
lucru al maxkinii. EvitaSi contactul
. . . . sel ii postul ui de lucru cu noroi, ul
T Clt!$l cu atenSie ma e de a Ut'l'zastanse alunecoase.
maki na. ]
1 Utiliza$Si makina num R struire com-jpnspecSia locului de munct
plett din partea personal ul ui autorizat
1 Utilizarea makinii este permist exclusiv peron@ddi dte adid o i grajt| Kia craddifd£atoperatc
care a citit cu atenSie Ki a nSeles pe deplin dé‘dprcélc'ﬁdu;tﬁedrﬁed:’eEstrCé)LperAtVrELR a evitae
TI ZARE ki ATENSIE ki instruc$Siunile de func$Siongaym®ctehumerate pe macki
K n mapual . ) . Bl Nu acSionaSi sau ridica $| makina pe
1 Utiliza$i makina pentru operaSiuni care se ncaglg £R& Lt v &in C ed Bb P €¥ iz fe apt, sct
socl etatea BRAVI I SOL DI VI SI ONE MECCANI CA S.R. L. permis|unea SCfISL d|n partea BRAVI |
T Cntreg personalul operativ trebuie st se familiacéastztt cpercaemnrzd.l e Ki
funcSionarea de urgen$t a makinii, specificafqe Md‘KlmrﬁzﬂUpﬂdate fi pust “n funcSiune | &
T CitiSi cu atenSie ki respectaSi toate dispozi Si‘idteeeikni cda0d rAud (finrtmmeei ,0 nkoir malt4i vieA )e.
|l ocal e Ki naSionale “n vigoare, cu privire |l a fBRAGIl0o®Q@l e@d. Mhak$SRL ipentru valorile g
maki ni i Il a temperaturi ce nNnu sunt ct
cizat.



SECSI|I UNEA 1.
NORME DE SI GURANSI
1.3 FUNCSI ONARE Ri sc de ctdere
I nformagSi.i general e .
q Cnainte de a utiivikza tmawiana, badiugurmr
1 UtilizaSi makina exclusiv pentru a ridica persokialwHi I"en swrtpufli xate "n pozi Sia cor
manevrtrii manuale a stocurilor de marf¢t. q §ineSi ambele picioare bine fixate
T Nu ac$iona$i.o maK@nL avariatt. Dact intervifne NMu aM®Arfti&€Si pe makint sctri, cutii,
makina trebuie opritt. cte asembnttoeamdrpentarzima ale acSi une.
q Nu mutag$Si brusc “ntrerupttoarele sau manetelfe dreu cptmainidza Si modul ul Cu COK pentru
di ot pozi Sie "n cea opust, fert a trece prin pozmakiiantneutr t.
Qdu|ce$| ntotdeauna ntreruthLoruI r; pozi Siq “Iﬁluélr"-foe{‘rat'entaeten& atunci c©nd intr
Ae-amuta_ n pOZIL_SIIa ccl)_resp*)_unz_ toe_lrfe LLI’]C$IEI urgn&’r_rt\l,’1 Cq_. a$| cobor ©t compl et cokul
cSiona$i c eomeanpztislaer ep rliennttr K.I uni orm. . i eKiti makint, trebuie st fi Si
Il lDacL lse afl t persoane pe makint, permitegsi pTFrslﬁ)LPr?di;'ldeardeea comenzilor ki a senzor
a sol ZL maneerze sau st acSioneze makina numapj, léste astfel proiectatt “nc
tuagii e urgenst. _ “ntotdpauna punctéeudemagdonaacambel e
T Asi gwihta @it u.neltele el ectrice s.unt corect pozi Sipp@iantie kKi ambele picioare TREBUIE st
nu | e I tsaSi agtSate de cabluri “"n zona de lucrtua®@t MaAKimdaKki-na atunci c¢c©nd aceast a
il Cnainte de a vt “ndeptrta de makint, cobor O cpimptl red Sic o'Rnttleoit dpevanucnt@e ud ena® @ miaa c t
ki deconecta$Si complet alimentarea. ftcond astfel “ncO©t ambele mOini «i
T Se interzice transportul de pasageri pe makint.ambele picioare st fie permanent n
1 Cn timpul funcSionktrii, pe makint trebuie st seClafg@nNdoiaht L. sau iexi $i din acea
ratorul . q Dact autorittSile locale sau alte r
1 Fluidul bateriilor est®textrem de coroziv; aS|gLUt as-zarea unei curele de ancorare,
intrt “n contact cu pielea sau cu “mbrtctmintead’ a8 punctului de ancorare al makin
q ¢ L i b azt bl ¢ na stk agtSare a curelei de siguranSt. Nu
nctrcasi -dbazcerrt ibiene naari si : pentru a ridica, ancora, fixa sau s
orice alt aparat sau materi al. Cur
rolul de a I|limita mikcktrile operato
f or mei Acesta nu este un dispoziti
protejeze “mpotriva ctderii. utiliz
scop poate provoca rtni grave sau c

— m—— N AN

N

o



SECSI UNEA 1.
NORME DE SI GURANSI

1.BERI COL DE ELEAREROCU 1. Bericol de rtsturnare
Makina nu este izolatt electric. v
PLstra$Si o distanSt de cel puSin 3 m (10 ft “ntr : i Ki ocupan$Sii sti,
materialul corespunzttor Ki o linie electric sau . utt cu sarcint
electrict de p©nt |l a 50.000 vol Si .
Este nevoie st adtbugaSi 0,3 m (1 ft) pentru fiecare crektere mai mict sau egal t
cu 30.000 vol Si . _ R Cnainte de a conduce makina, utiliza
Di stanSa operativt minimk de siguranSt poate fi re|d,uasrL,Zé12§)rce@esnl§pardjfnap$a bzadriee|rede l ucr
de izolare instalate pentru prevenirea contactel orpKigdm@icyi $|Cesdr€gﬂ3|adl' ede ShHdti nare sa
reglate pe tensiunea |iniei electrice de protejat.tyransversalt permise.
Barlerele nu tr_ebmexsstnﬁatmtsﬂtarfue dilergam@KlllaLaq]easNtaridlca% aK|na Ki nici-nu o cond
DistanSa operativt minimk de siguranSt se redu ns LP? PP seJarta'fvae Pr e equl at
vikzute de bariera de izolare. Aceasta distanSt va i P s | ppersoa%tt_ cRTT%Y -
cat t, n conformitate cu normativul firmei, cul noqrh?a'trltveuldq oacaqorkqucceellpenapsqro%oaqe”'ev- p
feritor |l a desftkurarea de lucrtri “n apropierea aphRfaafud$9.orV &ruipf ite@nSii uhaepaci tatea ma
bl Nu depbtxki Si capacitatea maxi mk a mack
greuttSile “"n mod uniform “n compart
| e. Dact este nevoie, utiliza$Si pl at
cast, pentru a “ncktrca material supl
bl PtstraSi «kasiul makinii |l a o distang$
faSt de gropi, asperitbtSi, pante, ob
ascunse ki alte posibile pericole ca
I ui .
I NTERVAL TENSI UNE DI STANSE MI NI ME DE s g Nu “ncerca$§i st folosi$i makin pe p
(DE LA O FAZI LA ALTHWRANSI CN TI1 MHUL makina |l a nici un f el de structurt a
OPERI RI | m (ft]) T Nu mbri Si di mensiunea maxkini. prin e
sau prelungiri neautorizate;
De | a 0 |l a 50 kV 3 (10) bl Dact modulul cu cok sau ntreaga mak
aka fel “"nc®©t una sau mai multe roSi
De | a peste 50 kV 1 43852005kV "nainte de a ncerca deblocarea aces
bor ©t operatorul de pe maxkint. Pentr
De |l a peste 200 kV IJ&8 820) kV pentru a cobor” personalul de pe ace
vehicule de ridicare cu furci sau al
De la peste 350 kV I8 6@6)kV q Se interzice cu destvOrkire urcarea
De la peste 500 kV 1lal17685kV makint atunci c¢c©nd aceasta este ridi
De | a peste 750 kV IlJad41008) kV
NOTF: Aceste distanSe minime de oplerare trebuie respecte
ntotdeauna, excepSie fktcO©nd| cazul "n care reglementtrile
companiei sau reglementtrile|l locale sau guvernamentale
i mpun alte mbisur.i




SECSI|I UNEA 1.
NORME DE SI GURANS
1.PERI COLE DE ZKDROBIIGRENI RE
T Cntreg personalul opera
mente de siguranSt, cer
riscurilor efectuatt | a

q Atunci cOnd se folosexkt
verificaSi distanSele d
cokul ui

q CoOnd makina este n fun
cokul ui

1 Cn timp ce -comdokte8Siu Vi
colelor, folosi Si “ntot
|l eze eventualele perico

1 Cn timp ce conduceSi, p
stanSt minimk de 1,8 m

T Regl a$i viteza de condu
teren, trafic, vizibil.i
al Si factori care repre
personal ul ui .

T PtstraSi spaSiile de fr

q Nu conducegSi cu vitezt
cOnd suntegSi “n markar.i

T Fi Si foarte atenSi pent
comenzile operative Ki
cu acestea.

T Asi gwhra@it operatorii de
solului sunt informa$Si
ali mentarea macaralelor

T AvertizaSi personalul ¢
treact pe sub makina cu
bariere adecvate, “n fu
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1. 1 DI CARE kI TRANSPORT

I nfor magsi general e

e la sol trebuie st poarte echipa-

tivel e‘ﬂ “nCnvitgiomapruel sraiudidcet rainialkiizat ransportul ui, n

nct. |l or pe maxkint.

u se ridict sau se coboart cokul ,

din | &t erPaelnetireu knio ddeel udle dLelslu bRiKu,I ~ mpi ngeSi r
de urgen$St, avariere, “ntreruper i
caldesctrca ki CNTOTDEAUNA dupt
fr©nei de motor, conform instruc 0

bl Cnainte de ridicarevisawut tmanispardst esd g
plet opritt ki golitt.
, Cn tlmpul ridictr makinii cu ajutorul

bosprijiniegSigoade IbaalnusvterlaudlelpeuncteIor de nder
maki nt. Ef ectuan eliagvatacreacprdagaci t at

edust di nadceacuvzaat to.b sRteanrt r u greutatea maki ni.i con

Sa dvs o cpee rdsiona nS5 d@%aitren Ba h vikc s eanlnea - Ma ki ni i

t deaurfa rPeesntturlu pienrfsoornmaal Quiliuiprliavionddir-i di carea, <co

Kinkt. Manud@Hunc Si onarea makinii

mttoarelor condi Si suprafaSt

de “nclinare, amplasarea personalului ki

icol de ciocnire sau accidenttri ale

erent de viteza makinii

|l e rezervate sau restr®©nse sau

a eventualele obstacole st atingt

e pe makint sau st se interpunt

ni ridicate sau de |l a nivel ul

pl atfor mei el evatoare. Deconecta$i

st lucreze, st staSioneze sau st

at. Delimita$i zona de |l a sol <cu

esittEsSi

11



SECSI UNEA 2.
PREGI TI RE kIl | NSPECS I E
2.1 I NSTRUI REA PERSONALULUI 2. RREGIFTI RE, I NSPECHIE i1 CNTREHI NERE
Pl atforma el evatoare este un dispozitiv pentriuwumaraBRAYVIt SIOLpetsoda&lrdl uinf ormaSiile pri
akadar, makina trebuie st fie utilizatt ki deppehki oniceSianer makexdliysinmddeate in tabe
personal instruit ki calificat. Pentru informaSii suplimentar e ocnus uprtiavSiir e
Utilizarea maxkini.i nu este permist persoanehor mefifleat ecadlke.i nfluenSa btu-
turilor alcoolice sau a drogurilor sau persdarelvemSae i nspfeerSii idtoacwrii adé ucrtrilor de
epil epsie, ameSeli sau pierderea controlul uif umhicSiie. de necesitbtSi, c©O©nd makina se folo
rabile, cu frecvenSt sporitt sau pentru | u
I nstruirea operatorului trebuie st cuprindt urmbtoarele. )
2.3 I NSPECSI A ANTERI OARIF PUNERII CN FUNCSI
1. Utilizarea ki |l imitele comenzilor makKkinilnspac$oh mentdei aagenfbuneirii "~ n funcSiune
ale sistemelor de siguran$St.
2. Marcaje de comandt, instrucSiuni K i avertlizEuritvgpliddataecSipe toate suprafeSele pentru
maki nt. geri (ulei hidraulic sau |lichid din bateri
3. Regul amente stabilite de ckttre angajator AkunSaSmepraSbonblué. responsabil cu “"ntregSi
4 . Utilizarea dispozitivului omologat de protecSie "mpotriva cktzbturi -
|l or, dact este cazul . 2. Etichete «iiVeautfadccolSantset f
5. Suficienta cunoaktere a funcSionktridi me ¢ £moind @ od ampd K isrki in,u fddrmptsrelasct n
a putea recunoakte o defecSiune realt sadbAspgwibigitt toate etichetele K
6. Met ode sigure pentru a utiliza makina "~ ntpreaenal sroRpdleataa ec@o” aid S=i
|l e ridicate, a altor echipamente “n mikcare sau a obstacolelor,
deniveltrilor, gropilor «kKi pantelor. 3. Manuale de utiilAsiagwehrx$it s
7. Met ode pentru a evita pericolele datorateecostdeatotinl acSeueetaragens$Si
neprotejaSi. manual e: Manual de wutilizare
8. CerinSele unei anumite lucrktri sau ale upentaoumpetei Aptaable ANSI/C
maki ni i (doar pentru specificaSiile
Supravegherea instruirii 4 . Schemkt a inspecSdea gelne
Instruirea trebuie st se desftkoare sub supravegherea unei persoane
califioazent mterschist ki frLrt obstacole ki 6&reBdit@mrdter Caoit i'NuefuncSie de necesittSi (e
pOnt c¢c©nd wucenicul este capabil st acSioneze ki st wutilizeze makina “n
deplint siguransSt 6 . Ul ei ThNidvrealuulli cde wul ei hidraulic “"n rezer
“n funcSie de temperat wr anakli emikulrweic,e ks tex @
Rtspunderea operatorul ui bil ca nivelul uleiului st nu ajungt | a se
Operatorul trebuie st fie instruit cu privimevleda rbtspunderea Ki autoritatea
de a opri makina “n caz de avarie sau ‘'n preiengSasal kor copndioSii chauilgwe mai multe or
re, referitoare atot | a makint, cOt ki la zenatdepel ucidicatorul de nivel.
Atunci c¢c©nd uvbaeintbthitdtrauverci 6ica$Si nivelu
trebuie st indice un nivel egal sau apropi
1 NU UMPLESI PESTE SEMNUL DE PLI N.
1 FACESI CNTOTDEAUNA PLINUL de ulei dact
ma i mic dec®©t semnul de plin.
12 13
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SECSI UNEA 3.
FUNCSI ONAREA MAK I NI |
Gener al I nformati on Manett acceleraSie
Cnainte de a activa makina utiliz©nd comeruzialSd dmea nlea as cclu srEGn ac ediree adpet tpex ipl at -
formk, trebuie “"ndeplinite urmktoarele condi Sii:
1 Panou Control Platformt: comutator ul : F%QJ'rl'(—:S|s’r_'”ﬂ'51f”|eet¢’=lsect’\htFA3| (dosul pe
pe Modul ComanAdlikdaB| aef Mochu!|l Cha2mandt | opust faSt de opgrator) pentru
1 StaHie ComaBWa'Hlie Gomandt Platformt: rea yehicululul 0 oF;?eE’t\IQINTE
oprirea de wur gesneltatter e bnuipeo zsit'Hifa eRESE :
ALI MENTARE CONECTATL) CN MOD AUTOMAT makina.
CNAI NTE
Selector cu cheie comenzi cok/sol sau “n _
| Pozi Si e ZER®r al t
Roti Si "n aceastt pozi Sie pentru a “n £ utilizare
| Pozi ™Hi a " 1"
(indicatorul bateriei platformei se v tru model ul
LUI FEK) aceastt pozi H e maHina poate fi ac™Hi onatt de | a Sta'Hi a de
Control a Platformei
1 Pozi ™Hia "2" . .
(indicatorul bateriei platformei va af Tr'Lﬁ'mdrbaenledla CNAPOI (dosul pal
LUI EK) aceastt pozi H e maHina poate f opes@adpraldgd) pentru a activa
o | I ui n MERS CNAPOI .
Comandt a So Eliberarea manetej oprexte
_ CN MOD AUTOMATCNn%ROha
Buton de oprire de urgenSt
Aptsat, oprekte imediat toate fazele macx
Rear madf epune makina “n mikcare, dar perm v omenzilor.
NOTI :
Pentru a utiliza makKkina, ambel e butoane - —— dere trebuie
pozi Sia de RESET.
A\
Senzor St ©ng Hi Drept pentru activarea func™Hi il or
) Conducer maki. ni.i esten{Jerml ,humai K i e
M@Gna st ©ngt sau dreapta Ki st ©nga trebU|reeas|L bf||e K$i| auttorplezaanet’r_re A citit ki
faSa senzorul ui, pentru a permite aCt'Vlﬁraenastf “d”cns'c'uporlndse Ideapc|easstalf|e/manual.
urcare/cobor©re a makini.i CAND COkUL ESTE RIDICAT, CONDUCES!I NUMAI PE O ¢
) ) ) ) soLI Dk kI PLANI, curatt, ftrt gropi Ki care st
NOTI Nu wuitaSi st activaSi, pe | ©ngtcaspearhz 0t udt MmQExi 8L ONrgetutw@ava makinii ki a greu
dr eaptt@nga, Ki ambele " ntrerupttoaretrcaunspodaba,( Apsrsd DadealcetSiteHnie@meaal e Makinii)
tuturor funcSiilor mers/ridicare/cobor®©re ale macxkini.i
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| UNEA 3.
S1 ONAREA MAK I NI |

S

F

Buton Urcare/ Cobor©re a Pl atfor mei de MandwitrsaarSe Kat irneaSlie aptsat b
a activa urcarea cokKului.

C

t

p

c

omparti mentul pentru manevrarea material'é?ao-r este pr0|ectat pen-
ru o capacitate maximt de 90 kg Poat e j\ siadsi.cat §iau$cI é e% aug cobo
e verticalt, n partea din fa$St a_modul Ejf] aCLJac¢<P\5a C”foblocg%f zi bo u %ﬁgllzel|berar
orespunzttoare de |l a bordul maki ni i mi Kcarea.
AptsasSi Ki SineSi aptsat butonul de sus (Butonu 8, secSiunea 3.6)
pentru a activa urcarea electrict a platformei de “"nckrcare materiale.
El'i berarea butonului oprekte automat mi kKkc@nmteraeerupttor DirecSie Cok
AptsasSi K i SineSi aptsat butopneunl- de jos (Butonul 7, secSiunea 3.7)
tru a activa cobor©rea platformei de “nciPelaercd omut edd adlig ecBi ¢ beesrter @rOi ectat pe
butonului oprekte automat mikcarea. mOna st Ongt.
: : : : Aptsa™Hi Butonul de direc™Hi e st©ng spre d
Butonul dispozitivului sonor men"HIin€™H aceastt pozi H e at©ta timp cOt
. . . direc'™H a.
COnd makina este pornitt, //area acestul buton de-
termint activarea dispozit yost | sonor. Nu uita™ st activa™HHi at©t comutatoarele
mont st O©ngt Hi dreapttit pentru a ac™™H ona
But oane de Ridicare Ki C S e Cocx conducere
Sub nicio formk operatorul nu treb ie st se urce pe balustrada cokului, nici
nu trebuie st monteze c - ri bar e
sau alte obiecte pentr ATEN 0 nLI$ime
mai mare de lucru. De asemenea, sub nicio
formkb nu trebuie st se sprijine sau st se “ntindt “n afara balustradei cokul ui
Cnainte de a acSiona makina, verificaSi ca:
T makina st fie amplasatt pe o pardosealt curatt, fiLrt gropi K i bine
nivelatt, cu o consistenSt corespunzttoare.

q st nu existe obstacao nendate “n zona
n care urmeaz.t st
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SECSI UNEA 3.

FUNCSI ONAREA MAK I NI |

3.6.2 LUI MINI P.A. Buton de oprire de urgenSt
Aptsat, oprexkte imediat toate fazele maki |
Rear mdJr epune makina “n mikcare, dar per mi
zilor.
NOTI :
Pentru a wutiliza makina, ambele butoane d
fie "n pozi Sia RESET.

ATEN"IE
Butoane de Ridicare ki Cobor ©re Cok
Sub nicio formk operatorul nu trebuie st
ni ci nu trebuie st monteze pe aceasta sct
a ajunge la o “ntl Sime mai mare de lucru.
nu trebuie st se sprijine sau st se “ntin
Cnainte de a acSiona makina, verificaSi ¢
bl makina st fie amplasatt pe o pardoseal
nivelatt, cu o consistenSt corespunztt
q st nu existe obstacole suspendate "n z
lucreze

AptsaSi ki Sine$Si aptsat butonul de wurcar
cokul ui Eli berarea butonul ui oprekte aut
Aptsa$Si ki $Sine$Si aptsat butonul de cobor
cokul ui Eli berarea butonului oprekte aut
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SECSI UNEA 3.
FUNCSI ONAREA MAK I NI |
Fr©nare Automatt pe Butonul de Eliberare a RMadhebdt Feéedel t
AptsaSi ki SineSi apktsat butonul 5 pentru a d&Jilidda afSri©naecleca xtit drephash Si acSionatt manual
vehicul ul LUI MI NI P.A. pO©nt ajunge$Si “'n pozip®iad tddrii t'"ktmpi nst doar “n linie dreaptt
La eliberarea butonului, fr©nele se activeazt imediat.
eblocare fr©ne este disponibilt d
cheie este rotit “n poziSia 1 (c
ompl et cobor Ot
Manett Urcare/ Cobor©re a Platformei Manevrare Materiale
Comparti mentul pentru manevrarea materialelor este proiectat pen-
tru o capacitate maximk de 90 kg. Poate fi r|l HCERNOMEURPobor©t rapid
pe verticalt, pe partea din faS$St a modulului cu cok, folosind manet a
ampl asatt sub raft MODELUL LUI MI NI P. A. ESTE ECHI PAT CU UN ¢
NARE. DACI SENZORUL ESTE ACTI VAT, MAKIT NA I
AptsaSi ki SineSi aptsatt maneta 6 ki ridicaBALcS8ON@RekEe @OkHL NBfPOATE FI RI DI CAT RI
Eliberarea manetei blocheazt i mediat mikcareREBAGTIYAMEIi PANI " @ANP- COKkUL VA FI COMPLET
care materiale STAREA DE ALARMI VA FI ELI MI NATLI .
AptsasSi K i SinegSi aptsatt maneta 6 kKi cobor©Si cu ambel e mOi ni raf -
tul El i berarea manetei bl ocheazt i mediat mikcarea platfor mei de
“"ncktrcare materiale.
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SECSI UNEA 3.
FUNCSI ONAREA MAK I NI |
Aptsat, oprekte imediat toate fazele makin
Rear Mar epune makina “n mikcare, dar permit
l or .
Di splay( pentru model ul LUI PK)
Este sistemul de control principal pentru
il informaSii utile cu privire |l a starea s
i I nforma$Sii diagnostice cu privire | a ev
sistemul ui
Grup Butoane FuncSii Multiple:
Tastele stgeSi sunt abilitate numai c¢c®©nd ~ n
Comandt .l a Sol
Pentru model ul LUI PK tablout easethbmgéasat sub carc
montabil t, ascunst;
Pentru model ul LUI MINI P.A. tabloul este amplasat °
unittSii ki este format din urmkbtoarele componente,
1. But on de oprire de urgenSt/ nchidere
2. I ndicator de stare “ncikrckttor bateri:i
3. Grup butoane cu funcSie multiplt
4 . ktecher “nckrcttor
5. Ecran LCD de vizualizare a sthtrii maki nii
?' :Bg:jiogaggru(rjga,rﬁcf_??zirglbgtee?ioibor©re (eb)ﬂCOKButonul ESC servekte pentru programarea
’ ’ comandt ki TREBUIE st fie utilizat doar
specializat
il Apts©Ond ki $HiunhOmal aspekesascitsi,veazt urcarea
ELI BERASI BPEOGNRU A CNTRERUPE RI DI CAREA
36
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=a

CS1I UNEA 3.
NCS1 ONAREA MAK I NI |

StaSie de Control |l a Sol (LUI PK):
ApLs©nq Ki Punomd| aspee sapctsi,veazt cobor ©real 4 pornirea makini.i K i “n timpul funcSionktr
cokul ui . . lui ui de Comandt | a Sol este afikatt stare
ELI BERASI BPEONBU A CNTRERUPE COBORAREA ;miLtoarele informaSili
Apts©nd SI MULTAN ambele butoane din dreaptOa edie ste@nrea,i nt&« orele de operare ale mack
acti vdeeabzltocarea fr©nel or . 2)BCl reprezintt nivelul de “ncktrcare al ba
nele pot fi deblocate atunci c©nd aveS$Si Qnevcodzeuls ta pramieyiraiSiumainuahomal i i, o scurtt
ina, “-onpi ng®©nd ecran
tru deblocarea manualt a fr©nelor, este necesar ca makina st fie
NIdd cokul complet cobor®©t ki ca staSia de comandt |l a sol st fie
peaMODUL COMANDI. LA SOL 2
P " n cazul desctrctrii complete a bateriei
ual fr©nel e.

LOCAS | MANUAL FRANELE NUMAI DACI MAKI NA S
UPRAFAS| ORI ZONTALI kI DACI ESTE COMPLET

ratorul TREBUIE st se asigure ct “n zona

soane expuse sau obstacol e
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SECSI UNEA 3.

FUNCSI|I ONAREA MAK 1 NI |

StaS$Sie de Comandt Cok (LUI PK): Di splay( pentru modelul LUI MINI P.A.)

La pornire ki “n timpul funcSionktrii makinii, afikajgwl _hateriei |ndict starea curentt
makinii. Sunt afikate urmttoarele informaS§ii f%

1) BClI reprezintt nivelul de “"nckrcare al bateriei, i m

2)Un punct ROkU c©nd platforma este ridicatt

Dact are |l oc o avarie, va fi afiHat un cod de eroar stei &b

6aAptsOnd ki HiunhOmd | aspee sascitsi,veazt urcarea coO
ELI BERASI BPEQANRU A CNTRERUPE URCAREA.
6PApLts©Ond ki $Hunomad!l sgesagbs veazt cobor ©r ea
ELI BERASI BPEQONRU A CNTRERUPE COBORAREA.

I ndicator de nivel “nckrcare baterie ( per
Aratt nivelul de nctrcare a bateriei

COnd LEDUL roku este aprins, se “"mpiedict
trebuie re"nctrcatt .

NOTI : OPRI §1 MAKI NA CN PERI OADA CN CARE NI
PENTRU A CREKTE CN MOD SEMNI FI CATIV DURAT/
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ECSI UNEA 3.
UNCSI ONAREA MAK I NI |
. PROCEDURI DE TRANSPORT, RIDICARE kI BLOCARE 3. AMPLASAREA AUTOCOLANTELOR
I nformaSii generale GRACITY
Platforma elevatoare: LUI PK Hi LUI MINI P.A. N
de lucru prin una din metodele descrise mai j LR
T Conduc®©nd makina Ki parcurg®©nd drumul , dac
depl asare o permite.
q Mut ©nd makina cu un motostivuitor cu furci
punctele indicate, aflate sub kKasiul de ba

Transport pe motostivuitor cu furci

AmplasaSi furcile motostivuitorului “n punct

de bazt. Aceasta permite transportarea mak
ridicarea sa |l a un nivel superior cu ajutoru
standard.

NOTI :

Mot ostivuitoarele cu furci trebuie st fie ade
tea makinii; a se vedea tabelul Date Tehnice

la “"nceputul capitolul ui

Vehicul de -bltoaas@opitin chingi

Cu makina opritkt, pe vehiculul de transport cu
instrucSiunile prezentate pentru a fixa makina
DACII SE EXERCITF O FORSIF EXCESI VI ATUNCI CAND SEH
XEAZI MAkKkI NA (GREUTATEA ROSI LOR), SE POT DETERI
COMPONENTELE ROSI LOR MOBILE POSTERI OARE SAU ALE
ROSI LOR DI RIJABILE ANTERI OARE ALE MAKI NI I

FixaSi makina pe vehiculul de transport cu chi
trec®redwprin balustradele cokul ui, ocolind uxi
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