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Part-éd nT ormazioni I ntroduttive BRAVI

PLATFORMS

ALCUNE NOTE SUL MARMUALE D

Va ricordato che il MANUALE D’USO non & un accessorio della Piattaforma ma ne & parte integrante, ed &
una MISURA DI SICUREZZA (EN 12100-1).

E’ stato realizzato nella presente forma per trovare subito cio che si sta cercando.

Per questa ragione bisogna conservarlo in buono stato, a bordo della Piattaforma stessa.

In questo modo dalla Piattaforma si possono ricavare al meglio tutte le informazioni per cui € stata realizzata ed
utilizzarla al massimo della SICUREZZA.

Da ricordare che qualsiasi aggiornamento va inserito nello stesso manuale come verra indicato da
BRAVI-PLATFORMS S.R.L.

Il manuale non deve essere danneggiato, deve rimanere integro (non strappare i fogli), va conservato al riparo
da umidita e calore; durante la consultazione bisogna evitare di ungerlo o deteriorarne la leggibilita.

Per facilitare la consultazione, il manuale & stato diviso in parti cosi che ogni fase sia ben articolata.

Per praticita d’'uso ogni argomento € stato diviso in passi numerati, che quando lo richiede I'azione vengono
riportati sui disegni stessi.

Le parti che richiedono piu attenzione vengono evidenziate con simboli e illustrazioni ben dettagliate sulla parte
laterale della pagina.

Con questo accorgimento, BRAVI-PLATFORMS S.R.L. intende richiamare - in modo inequivocabile - I'attenzio-
ne dell'operatore sulle ATTENZIONI, AVWERTENZE e PERICOLI che lo riguardano.

Questa Piattaforma = stata realizzato in lItalia da:
BRAWILATFORMS S. R. L.

S.S. 16 Adriatica00Rk®R. Chls4,edG0 dardo ( AN)

Tel .0039.071.7819090 Fax 0039.071.7819355

Per quesiti su impiego e/o funzionamento, contattar
Questa Piattafor ma conforme all e-20il8BANL C-B®5 L. B5,: 1a(
AS/ NzZS 1418.10 (int).

Con riferimento a EN 280/2013 i test dinamici e st a
T,V S} D I TALI A

Via | sonzo, 61

40033 Casalecchi o Di Reno

Bol ogna

ltalia

Report NURbDEACGC:2238Q{5RI8 HD) 170

Dat e 11/ 09/ 2025

Report Number : TtV | TLOD4BD2Q2KMAWD0170 B (

Dat e 12/ 02/ 2020

Report Number :TtV I T 0948 25 MAC 498 B ( LUI HD 4 3

Date : 04/08/ 2025
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Part-éd nT ormazioni I ntroduttive BRAVI
DI CHI ARAZI ONE CE D6 CONFORMI TA

NOI

RAGI ONE SOCI ABRAWILATFORMS S. R. L.

| NDI RI zZzO SEDB. S. ADRI ATI CA 160 X2w 3AQAMS BBHWFI DARDO ( A
COD FI SCALE OR23KH®8A0420

TELEFONGLEFAXTel . +39.071.78190090 Fax +39.071. 7
SI'TO www. b-phatforms. com

MAIT L info@ptavif orms. com

DI CHI ARI AMO SOTTO LA NOSTRA RESPONSABI LI Té CHE LA F
PI ATTAFORMA DI LAVORO MOBI LE I DRAULI CA

Model | o

Anno Costruzione

COME DESCRI TTO NELLA DOCUMENTAZI ONE ALLE®ANT ACCEN FNORRI-
MI T©BON DERETTI VE

2006/ 42/ CE Macchine

2014/ 30/ UE Compatibilit El ettromagneti ca

ANSI standards A92. 20

CAN/ CBB54.6: 17

NOME E COGNOMBRAVI PI ERI NO
POSI Z1 ONE AMMI NI STRATORE DELEGATO
DATA

ORGANI SMO NOT:I FI CATO

RI SCHI RESI DUI

Per gquantPL BIRFRFORMS S. R. L. abbia fatto tutto il poss
massima conoscenza in suo possesso sulle sicurezze
sua disposizione, esistono ancora, Sse pur ridotti,

Trasporto e movimentazione
Manutenzione

Pertanto chi opera in queste zone o0 sIi occupa di qu
vol e del f dperoi cookleoxcskeenper | a categoria di protezior
sibile eliminare total mente.

Gl'i addetti a queste operazioni devono avef®SDermwdpr e
MANUTENZI ONE.

1 ma niusad ee dmanut enzi one riporta passo passo tutte
(I str @wmsiog@idbekebat o | dell a Direttiva Macchine, ed
passo, cos?® da non incorrere in azioni mal destre ch
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Part-éd nT ormazi oni I ntroduttive BRAVI

PLATFORMS

DI CHI ARAZlI ONE DI CONFORMI Té CE £ WCHEDAL 7D0I

DICHIARAZIONE ORIGINALE CE
DI CONFORMITA’
LA

BRAVI-PLATFORMS SRL
S.S. ADRIATICA 16 KM 314,600 - 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA

DICHIARA SOTTO LA PROPRIA ESCLUSIVA RESPONSAEBILITA’ CHE LA
PIATTAFORMA AEREA

Modello: LUIHD 170
N. di Serie MHDL202XXXX
Anno Costruzione 2025

E'CONFORME ALLE SEGUENTI DISPOSIZIONI, NORME E
SPECIFICHE TECNICHE:
+ Direttiva 2006/42/CE (Direttiva Macchine)

« Direttiva 2014/30/UE (Direttiva compatibilita Elettromagnetica)

Il nome della persona autonzzata a costituire il Fascicolo Tecrico é if Legale Rappresentante presso la
ERAVI-FLATFORMS s, 5.5. ADRIATICA 16 KM 314,600 - 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALY.

Castelfidardo, gg/mm/aaaa Legale Rappresentante
BRAVI PIERINO

i - l:l
|'..- !
e o ()

;,_.'1 -44_.,; -:'ﬁrf" i
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Part-éd nTformazioni I ntroduttive BRAV'

PLATFORMS

DI CHI ARAZlI ONE DI CONFORMI Té CE £ WCHEDAL 7D0I

E SCHEDA DI COLLAUDO T

BRAVI-PLATFORMS SRL
S.S. ADRIATICA 16 KM 314,600

Ditta: 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA
PIATTAFORMA AEREA

Oggetto: Modello: LUI HD 170
Matricola: MHDL 202X00¢XX

Anno di costruzione 2025

COLLAUDI EFFETTUATI:

« CONTROLLO IMPIANTO OLEODINAMICO s/

« CONTROLLO IMPIANTO ELETTRICO s

« CONTROLLO FUNZIONALE LIMITATORE CARICO s/
MASSIMO

« PROVA DI CARICO CON PORTATA NOMINALE St

Castelfidardo, gg/mm/aaaa COLLAUDATORE

) o
._dﬂ{ - .

S }S = 2 -
[ B P -

et p” -
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Part-éd nT ormazi oni I ntroduttive BRAVI

PLATFORMS

DI CHI ARAZlI ONE DI CONFORMI Té CE E. WCHEDA22D71 \

DICHIARAZIONE ORIGINALE CE
DI CONFORMITA’
LA

BRAVI-PLATFORMS SRL
S.S. ADRIATICA 16 KM 314,600 - 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA

DICHIARA SOTTO LA PROPRIA ESCLUSIVA RESPONSABILITA' CHE LA
PIATTAFORMA AEREA

Modello: LUI HD 227 WD
N. di Serie MHDE202XXXX
Anno Costruzione 2024

E’CONFORME ALLE SEGUENTI DISPOSIZIONI, NORME E
SPECIFICHE TECNICHE:
« Direttiva 2006/42/CE (Direttiva Macchine)

«  Direttiva 2014/30/UE (Direttiva compatibilita Elettromagnetica)

Ente notificafo secondo 'allegato IX della Direttiva Macchine: TUV ITALIA {0948)
N® CERTIFICAZIONE CE: TUV IT 0948 20 MAC 171 8B

I nome della aMaWRFMTMéEW fa
BRAVI-PLA s, 5.5 ADRIATICA 16 KM 314 600 - 60022 CAS DO (AN) ITALY

Castelfidardo, gg/mm/aaaa L egale Rappresentante
BRAVI PIERINO

~ |
/ !

LEENT M- _-’J-"I 54_,:_,‘:_?,.-"
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Part-éd nfTformazioni Il ntrodutti ve

BRAVI

PLATFORMS

DI CHI ARAZI ONE DI CONFORMI Té CE E. WCHEDA2 2D/

r=l

SCHEDA DI COLLAUDO

BRAVI-PLATFORMS SRL
Ditta: S.S. ADRIATICA 16 KM 314,600
itta: 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA

PIATTAFORMA AEREA

Oggetto: Modello: LUI HD 227 WD

Matricola: MHDE202XXXXX

Anno di costruzione 2024

COLLAUDI EFFETTUATI:
+ CONTROLLO IMPIANTO OLEODINAMICO

+« CONTROLLO IMPIANTO ELETTRICO

+« CONTROLLO FUNZIONALE LIMITATORE CARICO
MASSIMO

+ PROVA DI CARICO CON PORTATA NOMINALE

Castelfidardo, gg/mm/aaaa

)
.-"/ { F i
v )
o | M -

iy e g

COLLAUDATORE

S/

S/

S/

S/

o
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Part-éd nT ormazi oni I ntroduttive BRAVI

PLATFORMS

DI CHI ARAZI ONE DI CONFORMI Té CE £ WICHEDA4 30

DICHIARAZIONE ORIGINALE CE
DI CONFORMITA’

LA

BRAVI-PLATFORMS SRL
S.5. ADRIATICA 16 KM 314,600 - 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA

DICHIARA SOTTO LA PROPRIA ESCLUSIVA RESPONSABILITA' CHE LA
PIATTAFORMA AEREA

Modello: LUI HD 430
N. di Serie MHDH202XXXX
Anno Costruzione 2025

E’CONFORME ALLE SEGUENTI DISPOSIZIONI, NORME E
SPECIFICHE TECNICHE:

« Direttiva 2006/42/CE (Direttiva Macchine)
« Direttiva 2014/30/UE (Direttiva compatibilita Elettromagnetica)

Ente notificato secondo l'allegato IX della Direttiva Macchine: TUV ITALIA (0948)
N® CERTIFICAZIONE CE:

I nome della aMﬁamﬁﬂﬂFMTw@éﬂW Ia
BRAVI-PLA s, 5.5 ADRIATICA 16 KM 314,600 - 60022 CAS DO (AN) ITALY.

Castelfidardo, gg‘/mm/aaaa Legale Rappresentante
BRAVI PIERINO

4 i i = |
IL_}‘;’:‘{S/‘( L | )

F‘I:T et A .
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Part-éd nTformazioni I ntroduttive BRAV'

PLATFORMS

DI CHI ARAZI ONE DI CONFORMI Té CE £ WICHEDA4 30

K SCHEDA DI COLLAUDO 7

BRAVI-PLATFORMS SRL
S.S. ADRIATICA 16 KM 314,600

Ditta: 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA
PIATTAFORMA AEREA

Oggetto: Modello: LUI HD 430
Matricola: MHDH202XXXXX

Anno di costruzione 2025

COLLAUDI EFFETTUATI:

« CONTROLLO IMPIANTO OLEODINAMICO S

« CONTROLLO IMPIANTO ELETTRICO S

« CONTROLLO FUNZIONALE LIMITATORE CARICO S
MASSIMO

« PROVA DI CARICO CON PORTATA NOMINALE S

Castelfidardo, gg/mm/aaaa COLLAUDATORE

7
.-/ { i
£~ v -~
[ A T ) &

P & e
A ey
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Part-éad nT ormazioni I ntroduttive BRAVI
PLATFORMS
TABELLA RI ASSUNTI VA TI1 PI Dl MANUTENZI ONE
Per garantire il corretto funzionamento della Piatt
Z1 0onNni
TI PO DI MANUTENZI ONE OGNI PAG.

9.1 Prefazione manutenzione ordinari a Sempr e 9.59
9.2 Posizionamento di sicurezza, cestell|daswl ¢érviadme|9. 61

9. 2Mel caso in cui il cestello non si dMdManhetvén=zilene¢|®i 6&ment e
9. 3 Il ngrassaggi o snodi ruote pivottanti [6 mesi 9. 63
9. 4 Controll o vi@liivom | ivello del/l 3 mesi/ 150 o|9e 63
9.5 Controllo morsetti batterie 2 mesi 9.64
9.6 Controll o acqua batterie 32 ore 9.65
9.7 Carica batterie 8 ore 9.66
9.8 Controllo serraggio perni e bullonerlamese 9.67
9.9 Controllo cavi 2 mesi 9.67
9. 10|l spezioni

9. 10 pezi one Cthreecckudntsed i spezioni frequEdntmesi 9.68
9. 10 pezi oneChemnlualliest i 8pezioni annual|l anno 9.609
CONTENUTO PAG
Parte 11 nformazioni Introduttive 1.2
Parte 2Prescrizioni di Sicurezza e Descrizione dei R {2s.c1h7 Res
Parte 3 Caratteristiche Tecniche 3.32
Parte 4Trasporto e Movimentazione 4. 37
Parte 5Pannell o Comandi 5.44
Parte 6Utilizzo 6. 48
Parte 7Arresti 7.55
Parte 8Pulizia 8.58
Parte 9Manutenzione Ordinari a 9.59
Parte 1®icerca Guasti.i 10.70
Parte 11 nformazioni di Assistenza Tecnica 11.71
Parte 1211l egati 12.93

110



Part-éd nT ormazioni I ntroduttive BRAVI

PLATFORMS

responsabilit?”
manual e.

M iuesti astaomeand eo rd
0O scritto de

t " al |

c
n
c
r e risp

N~
=~
~o —
=
0T

Pertanto =~ applicata dla metttiagaddionrei ddeHi resihdwi (de
-se usata secondo | e istruzioni di guesto manual e,

-a condizione che i tecnici incaricati dal produtto
-a condizione che i dispositiuvi di sicurezza siano

Questo foglio ha | o scopo di attestare che al ri cev
- di spositiwvi di sicurezza sono efficienti,

-che con | a Piattaforma  stato consegnato il prese
-ché@pleratore si prende |l a responsabilit”™ di seguir]l
BRAWILATFORMS S. R. L. informa che qualsiasi modi fi ca
Zioni compiute in disaccordo on quanto scritto in

c
scrizioni dalitrse carfe@zrzadecadere | a garanzi a, rendono
mit” originari a
Si ricorda che:
-tutti i val or i tecni ci S i riferiscono alla Piattaf

-che i disegni e qual siasi altro documento consegna
PLATFORMS S. R. L. che se ne r va tutti i diritti
senza | a Sua approvazione scr

1 produttore auspica che possiate trarre vantaggio

EGr i gor osamente vietata qual siasi ri produzdongi aatlh:e
stato consegnato al proprietario unitamente a tutta

Macchina/ Machi ne
Model |l o/ Model |
Tipo/ Type

Matricol al/ Seri al number

Ti mbr o/ St amp

Dat a/ Dat e Fir$nagdnatur e
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Part-éd nT ormazioni I ntroduttive BRAVI

PLATFORMS

1.2 | DENTI FI CREFORBEAPI AT

E NUMERO SERI ALE

1.2.1

Il numero di questo manuale =~ scritto in fondo ad
Ogni Piattaforma ha il proprio numero di matricol a
seguente marcatura CE.

1.2.2

Per qualsiasi cPhAAaFOBRMEOS. BRAVI o con i

suoi centri di assistenza riguardant. |l a Piattafor
sempre il tipo ed il numero di serie apposto i n mo
sulla targhetta identificativa posta sul <cestello
ma

5. Adriatica, 16 Km. 314,
CASTELFIDARDO - AN ITALY Tel. 071.7819090

'MODELLO/MODEL
NOM. BATT. VOLTAGE

MASSA TOTALE
MACHINE WEIGHT

CARICO MAX RUOTA
MAX WHEEL LOAD
POTENZA INST.
N.SERIE/SERIAL NUMBER
ANNO/YEAR

ALTEZZA MAX PIATTAFORMA
MAX PLATFORM HEIGHT

(equal to MAX TRAVEL HEIGHT)

ALTEZZA MAX LAVORO 5350mm__
MAX WORKING HEIGHT 17ft6
GRADEABILITY

PORTATA/CAPACITY:

CESTELLOOPERATORE [ _130KG ]
OPERATOR COMPARTMENT | 2866 LBS

PIANALE DI CARICO
MATERIAL TRAY

"PEDANA DI TRASPORTO 113KG

. BOOT TRANSPORT
@ »®
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Part-éd nT ormazioni I ntroduttive BRAVI

PLATFORMS

1.3 NOTE GENERALI ALLA CONSEGNA
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Al ri cevi me
1-Ld mball o sia integro

2-La fornitura corris@onddacal vedspecifiche dell
boll a di accompaghameéento o packing

3-Non vi siano danni all a Piattaforma o agl:. access

4 - | di spositiwvi di sicurezza, a l moment o dell a cons
sono in perfetta efficienza,

5-Che il presente manual e
t e Il a Piattafor ma,

a
-Lbperatore accetta | a respo@d
[ uanto segue. '

, veri ficare mp r

uni t an

[oXl¥e)]

q
caso di danni
t e
.
n

n
e
i
i

NNB—
O O >S

D T

e
di

n —

p

escrizione
Piattaforma compl et a

Di spositivo caricamentol/
Manuéad ®@ @ manutenzione

Document. i original. Pi at
-Garanzi a
-Not a di
-Scheda c¢
-Di chi ar a

AW N RQD

€9
ud i
e E di conformit?

BRAVI

PLATFORMS
MAHUALE D°US0 E MANUTENZIOHE
Kz 10

113



BRAVI

vV e

Il ntrodutt.i

oni

Part-éd nT or mazi

PLATFORMS

a

Garanzi

L-DM¢ AHiAZrlaGN lo n e

GARANZI A

4

| e

i en
g
e

azi
ego

tutte
che
i mpi

e

£

produttore

compravendit a,
che
[ i

a

sce
speci
I

nor mal

anni
di

recenti
oni

garant i

10

n

one

—_ Ol®
N O
c odc
© ok o
- N - O
© >
DDL T O
— 0O c
© « O
— o0 wn
— © O
QO ©C— O C —
No—-—w>So

aranzi a
avorazi

G
I

o Q
Q
W © O
cc
8-5w
X 4+
B
W o
m E
Loc
Bcwm
= O
o S
m)d
T o

— @©
i @©.—
T .- N
o C
Tows
Am..l.r
C - @©
C © D
00
c c
© ©.—
e _

(@]
C © +—
—_——C

N O
- >
O @ —

re
© ©
- OC
T ©
c -
L -
> @©

T O
© —
— © n
—_ n O
L S .-
T —_c

0o
L W .—
C O -

guestione. I

n

ettose i

di f
ut o

one delle parti
conosci

i |

no

tuzi

sosti

“ O’
oOns

PN
O T =~
o 2
ow
o ©
[l
ocCco
— O
= .= O

O N @
w © £

i avor.i
n a parti

i
ar
A

n <«

[

component e
i i
z

d
e r
on

ieavb @
, [
nf or mazi

O consi
tid
re

son
BOe
ol t
i

n

a
I
e

garanzi
one.
I

tutte

n
S pe distpae zp roafee

avorazi
da

si a
a |
corredat e

este di intervento
in guestione [

i al e/ o nell

A s e

c hi
a
t
(@]

|
(0]
m
r

r
t

re,
0O0Camp

t ui

T © O
O T+~
o._. T

N —
— C ®©
—_—Wn

© —
5 To
© T>0
o
o &
c %o
c tnm
s “og
© n_m.vC.m .
anma
— n.ImC
© .—
R
P — o]
o Zn;mb
o) Mooa
o f.lmw_-_l
> c
c S50
o T —s—
c —_ O —
© oa.nM
— SeAm
N umvla
c ) N
© Ccan
. f_o. o
© = © -
D O._-Swn
B — O
- “coon
© T -TW®W
n S o<
© o
N M a—m —
NOBcoo
—_c'’S
_ oS _wm_
O.|mwvl7_n
O N 4o = C .
— @© N ©
T OO
) nwco
nwo_ . ©—
onN_N0O=_
S o

O m

ASSUME AL

N®LATFORMSE ISARBRAVINON S|

f

a

one

c he

one

|l avor azi

a

chiesto per
autorii

Ogni el emento r

1
2 Al

eseguite

zzat e

oni e modifiche non

terazi

produttore.

3
4

pneumatici e

) c ome

consumo

articoldii di

S u

Lavor.i

al
costo
esi

consequenzi

indiretti),

ncidentali

Danni
perdita

a
negl i

oni

tal e,
ti e |
contratt o,

|
r

dagno, costo di cap
cazioni di terze pa
a, violazione del

ua
di
ranzi

o C
o ®©

di
i

C T ®©
o o
_ O .-
N O

sono

ci
correttamente

el ettri
a si a
e o al

batter.i

componenti

[
L a

schema

(0]

manu al e/ [

o

st

114




BRAVI

ntroduttive

oni

Part-éd nT or mazi

PLATFORMS

a

coperti da garanzi

| avor i

per

Procedur a

O -
- O

-5
8
o8
n &

—_ D

- .Q
[OR 7]

©

e

deve essere informato
bil e, di tutte |

possi

produttore

tagliata

[ 1
det
l i a.

esse
Il talia
d irf hofs @@n. 1ac aovn

devono

AN)
&3 @

&

garanzi a
d
B

n
a
t

o &

i
M. Cals4 e
Fax 93

ntervento

i

L.
& 0 0k
9090

di
roduttore:

t e
driatic
071. 781

chies

al P
LATFORMS S. R.
16 A i i
+39.

[
e
I

N

ool .o
JEONW0 -

n
A
S
I

[
Lo
Eo
- O
L >
— >
c O
O -
0 Q

(aut
veri f

cliente

dal

sostituito

e difettoso

mat er i al
modo

che produttore possa contestare o

n

rispedite al Produttore.

no

par

a

del

fotografie

e

necessari o, scattare del

Se

c he

e

controversi

spiacevol i

re

Pi attaf or me.

preveni

a per
nostre

S
e

-
>N <
20
n <
oxz
4D
0o
n
L L L
xo

a
co

ant e,
Zzzato

wao
<
<< D
N - -
Z <4
<<~ ®©

I AR '
I ClI T
NE I
i mpi egato, commer ci
ORMSo0 Sd Rl L BRAMVE or i
al cun

N

P

D

n
desunt i

S
F

per
garanzi a

ad assumer e
|l a presente

o, mod o
dover.i dal

garanzi a
0 i

c

115




PLATFORMS

BRAVI

attafor me

Pi

vV e

e

del |

e

ATTAFO
attafor ma
a seri

ntrodutt.
0 (RESI DENTI AL 170)
7

oni |
Z1l ONEMAR I
zione Pi
ad iorimmat endono
WD

DESCRI
Descri

Part-éd nT or mazi
.1

— N .~ N-—- n_ o “— v DO c oE_ o ) o} o_
c S5 o —0O. -9 o OCN> w - G o © o o
o® ~ o -~ ~ A o o - T c
- —_ o] @®© ® O
N O — (] — — (%2]
c o o] — +— -0
S o= — (] o © — O
L o T - o o »a
@ (¢} c - — =] ~
o _ > .o o o —o
o o o s E o © cc®
O - ko] “ = @© @® Y— CCS
€o _ oo c - ©
= > " o - © —O*
o® - 0 ©— -~
—— o ~ca .o | c— @
© o csE @D o Va.
—— — O +~ 0O .- o0
- <« Eovoo o0& o .
®© & — € > ew
- o ococ_occ o c—*
— S 0 o> o o c£c®©c - ="
oo e. nE g oc 8 ce T-.® ®©® Oo® o=
Qo ) o - 00 I~ © = occ® C £ NNOZ
OB Or L, Vmpp B®— D - VO._> o.__T 2 _ N neco- ©E ® ——Cc®O.—- .- NN ¢
- TBO B ge N—B »« —GC EVWDO QO C B~ —o0.- — > oc_coc & ._._0g"*=
N ~E—-—CBQ «TCTON DS T QT -.— 0T 4 >00 —.— - Toc._-v0 o _—__Ig?°
B B OO wr WS ON O Q. T 0 0O > o o B couvgmso o ... N&
c—_owmoCPE_.L o0 o_no o = SO OEJT 0o_® T® o - COROT® © oo —=
L oNO_  — e nmzr msnt VxR ~wao _ o0go oEwmopwnE&E E uuU.M.M
o oo Vo Dw =3 SO : OO0 e g— - WO .— .- +— £ -
tartldrtua © —.— O = -0 - ©.—»m atnlaU © o 0 o - 8 = +— @ moa © —_—— .,O_Du
NEQDT g VVT = — Ve —2a —va £ _J| 0v —= 2432 VT, — — dSDca
-5 o >—cw® w S— & _ o ¢ -5 —0 -+~ ©0go0 - _g Wn.m
> ©uOog—0-_QLQ | ©c ©O0®@B. - @SS V~50 B0 N s 0O —0VO O O
Ol ~@_ _ O ) Eoc co o oas c® _ E®@ @ 0~ 2 0o ® =+ +« —EN~N—°
- ~@8—=—50 - CeZ._ DO.—. ®E aotMorcorD. E_E ocoDoOom® ®© anO@,
O ©®©mco ——C O NO ——+=— + 00T +~® n O0.-_T O — @©.— n N - 3N N O OWN =
CO_ SgeCOw Nw -0 0l na «o IBH - C e NOoweN N —« £°9
c-—& Ty ——— OBV~ ©®© SO O CO SEg— ® ®© «T 0_-0 O—_+3Je.- - Qoc0O="—
WEOL GoENO »-0CE T .0 O .0 @& ——e ®© wonw w_—._oTO— — E.ITRB*-
VUVl QVOEE See® e 0B—e +8°0 T =@ DBS D OCww = Lo =0
o o _aco oo o~@o BoE2 v T_ © > ©. —_ -0 O u ©— 8+
NGO ©p ©e® v S £ v0®8® 0% _ 00 0 M- <$55005°5 w._DE~
EcoE_®©®-_SN 00l O_- 0wWOO tgchde (I ) —_w" m aac®
—g~QcN — O = - o > v _ @ - - @0 OC. WWccccc-c W0
C_0O0OD0®BEBV ®W © —eo® TVEO —> & COO CO .S .00000~" O . ® © O
T A d Ve N—Ewe 0B —0nED dasc ——8 0 JUE> Do «dOL wzZzzZzzZzzZzzZzPz «a_>8

116




Part-ér2z2scrizioni di Sicurezza e DescriBMVI dei

PLATFORMS

2.1

PREMESSA ALLE PRESCRI ZI ONI Dl SI CUREZZA E DE
Z| ONE DEI RI SCHI RESI DUI

La BRAWATFORMS S. R. L. ha progettato | a Piattafor ma
sicura ed affidabile. Essa  predisposta per posi z
sieme alle attrezzature ed ai materiali su postazi
1 proprietario/utente/operatore della Piattafor ma
na responsabilit”™ di esercizio della Piattaforma s
do di addestramento.

Gl i stAaMSIlarA2D lid3ddenti ficano i requisiti di tutte | e
possono esser & mpaiergwo Idted I reelpli att af or me di l avor o s
vent i . I Manuale delle Responsabilit”™ A92.22 — co
grante della presente FRaipaptotsaiftoar nsae deed delilnaser i t o ne
Piattaf or ma (LUI HD)

Per garantire un impiego in sicurezza occorre effe
pr-&avvi amento, frequenti ed annuali come specificat:
del l o SAMNBHaA@D180ad intervalli stabilit:i come pr e
dall o stesso Standard, in conformit”™ alle raccoman
PLATFORMS S. R.L.AlI lesgatesa&l ndahual e Utente e al Ma
nual e di Assistenza. (LUI HD)

2. 2

S| MBOLOGI A CONVENZI ONALE E SUA DEFI NI ZI ONE
Durante |l a consultaziomeodel manesentieomanual e d
sulla Piattaforma stessa troverete alcuni simboli,
|l e di segnalazione, | e qual:. hanno un ben preciso
SI MBOLO ALLERTA SI CUREZZA

Questo simbolo viene usato per aller i person
schi di l esi oni personal i. Per evit ravi |l esi
scrupol osamente a tutti [ messaggi d urezza c¢ch
bol o.

PERI CO®LO®ar atteri bianchi su sfond

Segnala la presenza di una i mmineleN=NSRNONONl crec di
evitata, provocher decesso o gra

AVVERTI MBNCTaQ att er i ner. su sfond

Segnala | a presenza di una situaz Ta® me n
non evitata, potrebbe provocare d ave | e
CAUTEBAaratteri neri su sfondo gi

Segnala |l a presenza di una situaz|l CAUTELAal men
non evitata, pu, provocare | égitare moder a
tur a.

AVVI B@ar atterdi bi anchi su sfondo

Fornisce informazioni circa il fu AVVIS'
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PLATFORMS

ATTENZI ONE PERI COLO DI FOLGORAZI ON

Segnal a al per s on dlpee rianzti eornees sdaetsoc,r i #

present a, se non effettuata nel ri ¢ 'l e nor
sicurezza, il ri schio di subire un lettric
ATTENZI ONE PERI COLO GENERI CO )

Segnal a al per s on alpee rianzti eornees sdaetsoc,r i/ Y

presenta, se non effettuata nel ri / \O dell e nor
sicurezza, il rischio di subire danni Tisici

NOTA

Segnal a al personale interessato, rmazi oni il
nut o  di rilevante considerazione mportanza.
AVVERTENZE

Segnal a al personal e interessato, mazi oni il
nut o, se non rispettato, pu, causa avi ferite
o danni alla Piattafor ma.

OPERATORE O CONDUTTORE PI ATTAFORMA

ldentifica il personale qualificat o ia munito
ze specifiche, in quanto | e operaz ono compl e
manuali; quindi si ri manda alla pr i one e sen
conduttore Piattaforma per ottener gliori ris
tivi .

Ebperci, tassati viapgemdtecome oe e d wi rae¢ |1 e

operazioni che vengono indicate di responsabilit
co della manutenzione meccanica o elettrica.
MANUTENTORE MECCANI CO

Tecnico qualificato in grado di <cor P |l a Piattaf
zioni normali e di intervenire sugl tni meccani
re tutte |l e regolazioni, i ntervent.i thnutenzione
necessarie.

Non ~ abilitato ad intervenire su i™ i &elettric
tensione.

MANUTENTORE ELETTRI CO O PERSONA | ST A———

(Vedi EN 60204 punto 3.55) o

Tecnico qualificato in grado di <cor la Piattaf
zioni néprmpabstoEa tutti gl interveln‘ natura el
di regolazione, di manutenzione e ¢ trazione
E6 n grado di operare & mt erres ediz aard- one all
madi e scatole elettriche.

PROTEZI ONE PERSONALE

La presenza di un si mbol o, t ri
gat or i aneinltiezzlo di protezi®n d e
peratore, essendo implicito un
I NTERVENTI STRAORDI NARI

Eventual.i intervent.i di manutenzior D\i denzi ati d
sono da richiedere al r-i venditore ¢ izzato BRAV
PLATFORMS S. R. L 7
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Soltantmodel | i LUI HD 227 WD,
possono essere @apedtazaitn am
na visibilit”™, s pavi ment az
velocit”™ del wven non super e
condi zioni met eo sciutte.

~ B

v O

2. 4
Il personad mpaddet e oabhl & movf—
dell a Piattaforma deve sempr

scarpe antinfortunistiche, C icur

2.5

Per |l e operazioni di movimentazione della Piattafor
| ata fare rifefMirmesmtod tal lea mMParitmend azi o-

nél.n qualungque caso, bisogna:

-Sol | ecvoar lial cestell o compl et ag el -
Ebassol utamente vietato soll ev
l onna es@ esmacipeirol

-Soll evarl a al massi mo 30 cen
-Movimentarla molto | entament ¢ |

-lbperatore deve osservare che
mali o cose nel tragitto del
privo di buche.

x
NmN L
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Part-d°r2scrizioni di Sicurezza e

2.6 STATO ENERGEOId:CO ZERO
| SOLAMENTO DELLA PI ATTAFORMA
DALLE SUE FONTI DI ENERGI A
Prima di eseguire qualsiasi operazione di pulizia,
ne e lubrificazione, bi sSdgna portare | a Piattafor ma
EnergetieociZer o
-Piattaforma compl etamente abbassata (vedi parte 5 F
|l o Comandi) o nel caso della—manutenzione con | di
bl occo cestello attivato. | /
-Pul santi Stop Emergenza pre V_
-1l Sel ett@2devae whiseave tolto S
mandi e deve essere consegnap, NN P
zione. /ﬁ% FE
\ | i '\\ Q’ 3
-1l cassetto batterie dievel a4\ | &R I
mento delle batterie dalla m/ ID
2.7
Attenzione Pericolo di Shock E I co
Sol o un elettricista munidtno di pater pu, interyv
ternd mpeélalnt o el ettrico e fare | a do\ nanutenzion
comungue portand8thahoPEatetgébrma Zde-
r o.
EGassol utamente vie@mapi anman e ni
P
2. 8
Per qualsiasi inconveni enitei|-<
l'izzo dell a Piattaforma pr eime
STOP/ EMERGENZA.
Va ricordato che il pulsant ¢
taneamente tutti gli organi |i
stare | a debita attenzione oprattutto
soll evat a.
|l noltre LeggefAKRRERRTtRartembdi in cui
- possibile arrestare |l a Piattafor ma.
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2.9
Qualor a, in caso di i nterve i, non sSi
portare total meibtatloa ERieap/e
si deve dagmaliarag@picoesdoVi
sulla Piattafor ma.

L .}

LAVORI IN CORSO
2.10 DO NOT CONNECT
Non appoggiarsi mai o0 sedersi per weoosouna ragione,
suna parte della Piattaforma, tanto che questa sia
ciclo produttivo, quanStoation stato di emergenza o0 in
Energetico Zero
Lbperatore deve essere attento, fisicamente idoneo,
sere ®@bteotdb di alcool o psicofarmaci c¢che possano i
fluenzar @adli@doviehzaonle e |l e reazioni
2. 11 L ] [ )
Lutilizzo deve essere pesegamaloe i e da
altamente qualificlhahbiead faatdtes t -
so praticwsabdeltanPeattafor ma itrutto-
re o i suoi centri di Distribuzione aucvu:ri c2zati
l noltre deve aver |l etto e b 'S o0 escrizi
rezza e il contenuto di que | e
2.12
La manutenzione dell a Piatt e esegu
dal Manutentore Elettrico o anico a
strato che abbia fatt@sande itante
Piattaforma presso il Costr entri d
ne autorizzati. I noltre dev n compr
scrizioni di sicurezza e il st o man
2. 13
Le chiavi per |l a conduzione evon
sempre consegnate al Responsabi |l e /{3\ gua
Piattaforma non viene utilizzat a. .
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Deve inoltre:
-lndossare una tuta da
-Nel caso di capelli |
I n qual siasi ¢
ment i svol azza
ciali, sciarpe

2.15
Non manomettere o inibire o ttere mai i

ruttori di sicurezza ne gl i spositivi di
suna ragionepan®e, cneaunti biyzz i diversi
da quelli stabiliti e per cui sono instal!]l

2.16
Attenzione Pericolo di Cadut a
|| cestello della Piattafor ma,
sistema di gradtue ai pre Ppntaitt af ol
ventidr.oiEbito utilizzare |l a Piat
cestell o sono state rimosse.

Su questo tipa@asdi dPi ambatoamark
antadute non  obbligatorio, coa
Standard.

LSO | MPROPRI O
CAD A 6BORPORTA
CASI ANC

st ema di

ringhie

ra ANSI /

I SI STEMI- DI P
NFORTUNI GR#
LA MORTE.

[

t

mmm

caf or ma
punt o ¢

/ nazioni i
af orme sonc

(72}
D

o -

o,
n o
al
d
[

t - .

e ringhiere - l ater al
nna) e marcat . vo si ml
i no - ;
| o

(=3

oo —

oO—o D

(-D—O

deve essce ore al |l c

I0)
~002cwnwTTwn0O
o= —® — -

—o o

2. 17

Duraatelli zzo dell a Piattafor ma
| " operatore deve stazionare fronte all a
Da quel® pamdatoorle pu, osservare o di manovr a
dell a Piattaforma ed eventual mente ontanare pers
esposte.

EGassol utamente vietato sporgersi dal parapetto del
for ma.

corret
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2.18

Ricordarsi c¢che dopo ogni inte l ub

regolazione e manutenzione si e t

curezze e rimontare e/ o chiudere di

2.19

Al termine della manutenzione o ma

| a Piattafor ma, controll are che tre

o altro materiale dentro ai vani del

movi ment o.

2. 20

'l primo montaggio d

assolutamente vietat

non autorizzato.

2. 21

Pri ma di dbgpreir auttoirlei zdzeovel esegl utte | e opera-

zioni descrifPtemassbhappamiedb utilizzo

2. 22

Attenzione Pericolo di Cadut a

-E6vi et at o:

-far salire sulla Piattaforma pi% di una per sona

-far salire sauddraatparag tradrmotrmea Illa ruota di mo

vi mentazione manuale non  completamente ritratta

(solo per LUI HD 170, vedi All egato 5)

-mett cose rtino a superare i | imiti di <car

la P afor ol ogata e/ o predisposta

(ved raet .he Tecniche

-ut il r C ti, scale, ponti o qualsiasi alt

al za ri e il piano di cal pestio.

-oper O e scarico con Piattaforma el ey
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2. 23

Attenzione pericolo di sc
EGda considerare zona peri
alla Piattaforma. L' oper a
no O passino persone, ani
non ci siano impedi ment.
ma (nel terreno) come pur
ne, aste o altre barriere

2. 24
Lbperatore deve eseguire cost ...
nutenzione (parte 9).

2. 25

Non agganciarsi mai ad wuna struttura adiacente men
"~ sulla Piattafor ma

2. 26

AttenZiPenecol o di Cadut a

Assicurar si che | '"ingresso alla Piattaforma sia co
te chiuso prima di utilizzarl a.

2. 27

AttenZzPenecol o di Ribaltamento

Durante i movimenti in avant:i - ~dietro,

| " operatore deve costantement icurarsi

che non vi siano persone espo inoltre

deve anche assicurarsi che il mento sia pulito,
che, avvall ament i, inclinaziown: , u oggetti.

Solo LUI ogPrhT®r el deve assicurarsi che il pavi men-
to sia pulito, senna | b uwalragognatvtvial | ament i,

duramse Hella ruota di movimentazione di emergenza.
2. 28

'l carico aggiuntivo

DEVE:

-superare il carico n

il Paragrafo 3, Car at

-sporgere dal cestell

bilanciato.
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2. 37

I n caso si debbano sostituire pezzi usurati e/ o ro
esclusivamente parti di ricambio original:.i

2. 38

Al termine del |l avoro =~ vietato |l asciare |l a Piattaf
mente pericol ose, ubnhdi EhesgghacpoZeanl a a

2. 39

AtteniPenecdolngudinament o

Alla fine della vita del G@anbPieatteaf onama, vmdn di sperd
gendosi ad agenzie di smaltimento autorizzate o dir
che dar”™ disposizioni scritte in merito. |In ogni ca
f or ma taolgila e(rpearlte 11 |l ubrificazione), togliere | e &
nutenzione), bloccare | e cose mobili e movimentarla
ne) .
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1Pul sant i Stop di Emerg8humt i di soll evamento con
2Manopol e Bl occaggi o EsfBinsposiet icesteil | protezi one

(dove presente, solo LUI HD 227 WD e LUI HD)
10Fi necor sa

3Punti di ancoraggio
11Chi ave di accensione

4Lampeggiante / Segnal aflé/rad vaoduastdiicanassi ma portat ¢

5Controll o Edbattroamazconé@é@&lulot a di movi mentazione di
(dove presente, sol o LUI t
6Leva di discesa meccanica di emergenza
7TAst a di sicurezza
2
3

|
1
=
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Part-€a3 atteristiche Tecniche BRAVI
PLATFORMS
3.1 CARATTERI STI CHE e
TECNI CHE
Serie LUI BD U2 2 HDWD 0 II[[
i 5
C = D
i A |
H
=90
i
MODELLO LUI HD @20l WHD
DI MENSI ONI
Altezza di |l avoro (C) 4900 -t f t
Al tezza piattaforma (A) 2900 -emft 6 in
Al tezza, cestell o abbasslato (H) 1747 -Bimft 7 in
Lunghezza totale (G)/con| estensilolnd?2 aBpnefrtt el O Ei)on /f1t7 06 mimm
Larghezza (F) 760 mMmft 6 in
Altezza telaio da terra 60 mih. 3 in
Portata (anche cestello jall a max est e2n2s7i ok@ed) | bs
Max inclinazione (cestel|l o alto) 1.5A
Lunghezza piattaforma (ijnterno) (D) 1036 -Bimt 5 in
Larghezza piattaforma (ijnterno) (1) 630 Mm ft 1 in
Vel ocit vent o 12.5 m/s
Al tezza gradino entrata |(B) 400 mMmft 3 in
POSTI OPERATORE
Numer o occupanti 1
Posizione di gui da In prossimit”™ della pulsantiera,
Posizione di |l avor o AlbInt erno dei i miti definiti
PERFORMANCE
Max. velocit”™ di mar ci a 3 kmlh9 mph
Min. velocit”™ di marci a 0.6 kOn/Hh5 mph
Raggio di sterzata (intejrno) Zer o
Raggio di sterzata (estefrno) 1050 -Bimft 5 in
Ma x . inclinazione 35%
Velocit”™ di salita/discelsa 16/ 14 s
POTENZA
Al i mentazione di rete 110/ 220 V AC, 24 V DC
Batteria N 02, 12 VvV 85 Ah @20 h or 1|2 V
Capacit”™ sistema idraulijco 4 -1t 06 gal
Peso totale 560 -k334 | bs
CERTI FI CAZI ONE Ansi A92. 20, CEANCOO'®B 5 an@d81418. 14O (i
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Part-€a3 atteristiche Tecniche BRAVI
PLATFORMS
3.2 CARATTERI STI CH
TECNI CHE D
Serie LUI HD 170 —
( RESI DENTI AL 170) Ew1 1
[
il
B
MODELLO LUI HD 170 (RESIDENTI AL |(170)
DI MENSI ONI
Al tezza di Il avoro (C) 3700 - ft 2 in
Al tezza piattaforma (A) 1700 -Pbmft 7 in
Al tezza, cestell o abbasslato (H) 1747 -Bimft 8 i n
Lunghezza totale (G) 1155 -Bimft 9 in
Larghezza (F) 667 mMMmft 2 in
Altezza telaio da terra 60 mih. 3 in
Portata 180 -8g7 | bs
Max inclinazione (cestel|l o alto) 1.5A
Larghezza piattaforma (ijnterno) (1) 590 amMmft 11 1in
Lunghezza piattaforma (ijnterno) (D) 1090 -8mft 7 in
Vel ocit”™ vento 12.5 m/s
Al tezza gradino entrata |(B) 430 mMmft 5 in
POSTI OPERATORE
Numer o occupanti 1
Posizione di gui da I n prossimit”™ della pulsantiera, ne
Posizione di |l avoro AldInt erno dei i miti defimniti
PERFORMANCE
Max. wvelocit"”™ di mar ci a 3 kmlh9 mph
Min. velocit"”™ di mar ci a 0.6 kOn/Hh5 mph
Raggio di sterzata (intejrno) Zer o
Raggio di sterzata (estefrno) 1020 -Bimft 5 in
Ma x . inclinazione 35%
Vel ocit”™ di salita/discel|sa 718 s
POTENZA
Al i mentazione di rete 110/ 220 V AC, 24 V DC
Batteria N 02, 12V 48 Ah @20h
Capacit”™ sistema idraulijco 1. 701l 6 gal
Peso totale 360 -kg4 | bs
CERTI FI CAZI ONE Ansi A92. 6, CE Compliance, AS1l4
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Part-€a3 atteristiche Tecniche BRAVI
PLATFORMS
3.3 CARATTERI STI CHE
TECNI CHE
Serie LUI HD 430
D
C | .,l ]|
A
R
o=s L
MODELLO LUI HD 430
DI MENSI ONI
Al tezza di Il avoro (C) 6300 -@mM ft 8 in
Al tezza piattaforma (A) 4300 -1m ft 1 in
Al tezza, cestell o abbasslato (H) 1758 -Bimft 9 in
Lunghezza totale (G) 1195 -8imft 11 in
Larghezza (F) 747 mm ft 6 in
Altezza telaio da terra 60 mih. 3 in
Portata 180 -8g7 | bs
Max inclinazione (cestel|l o alto) 1.5A
Larghezza piattaforma (ijnterno) (1) 630 Mm ft 1 in
Lunghezza piattaforma (ijnterno) (D) 1115 -Bmft 7 in
Vel ocit”™ vento Zer-obndoor use only
Al tezza gradino entrata |(B) 430 mMmft 5 in
POSTI OPERATORE
Numer o occupanti 1
Posizione di gui da I n prossimit”™ della pulsantiera, ne
Posizione di |l avoro AldInt erno dei i miti defimniti
PERFORMANCE
Max. wvelocit"”™ di mar ci a 3 kmlh9 mph
Min. velocit"”™ di mar ci a 0.6 kOn/Hh5 mph
Raggio di sterzata (intejrno) Zer o
Raggio di sterzata (estefrno) 1050 -Bimft 5 in
Ma x . inclinazione 35%
Vel ocit”™ di salita/discel|sa 32/ 30 s
POTENZA
Al i mentazione di rete 110/ 220 V AC, 24 V DC
Batteria N 02, 12V 85 Ah @20h o 12V| 100
Capacit”™ sistema idraulijco 12-31t2 gal
Peso totale 680 -K§00 | bs
CERTI FI CAZI ONE Ansi A92. 6, CE Compliance, AS1l4
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Part-€a3 atteristiche Tecniche BRAV'
PLATFORMS

Serie LUI HD 227 WD e LUI HD

Mot oriduttori MRI'V 50 UO3A; -1IPW 01,4207 knw;n rapp. [frasm

Pompa 2200 W; 24 V; 105 Ah; 2100 RPM; [9.09

El ettromagnete per bloccql8 uWte24 V, I P 40

Ruote posteriori da trazil®@@x90 mm (11,81x3,54 in)

Sistema di gui da Joystick proporzional e

Ruot e Gomma pi etnraa cacnitai

Olio idraulico Olio minerale ROLOIL LI 22 HIV

Filtro olio Filtgo 90

Pressione olio 50 bar

Vel ocit”™ ridotta 8.5 m/ min (0.35 mph)

Vel ocit”™ normale 40 m/min (1.9 mph)

Vel ocit”™ di sollevamento |5 m/ min (0.2 mph)

Rumor e 75 dB( A)

Serie LUI HD 170 (RESIDENTI AL 170)

Mot oriduttor.i MRI'V 40 UO3A; -1IPW 01,4207 knw;n rapp. [trasm

Pompa 2200 Ww; 24 V, 105 Ah; 2100 RPM; 9.09

El ettromagnete per bloccql8 uWte24 V; | P 40

Ruote posteriori da trazildoa@x90 mm (11,81x3,54 in)

Sistema di gui da Joystick proporzionale

Ruot e Gomma pi etnraa cacnitai

Olio idraulico Olio minerale ROLOIL LI 22 HIV

Filtro olio Filtgo 90

Pressione olio 50 bar

Velocit”™ ridotta 8.5 m/ min (0.35 mph)

Vel ocit”™ normal e 40 m/ min (1.9 mph)

Velocit”™ di sollevamento |5 m/ min (0.2 mph)

Rumor e 75 dB(A)
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PLATFORMS

Serie LUI HD 430

Motori traslazione Frono. 2140 sisabilizrato 0

Mot oriduttori MRI'V 50 UO3A; -1IPW 01,4207 knw;n rapp. |[trasm

Pompa 2000 wW; 24 V; 150 Ah; 2250 RPM; |8 Nm

El ettromagnete per bloccql8 uWte24 V, I P 40

Ruote posteriori da trazil®@@x90 mm (11,81x3,54 in)

Sistema di guida Joystick proporzional e

Ruot e Gomma pi etnraa cacnitai

Olio idraulico Olio minerale ROLOIL LI 22 HIV

Filtro olio Filtgo 90

Pressione olio 65 bar

Vel ocit”™ ridotta 8.5 m/ min (0.35 mph)

Vel ocit”™ normale 40 m/min (1.9 mph)

Vel ocit” di sollevamento |5 m/ min (0.2 mph)

Rumor e 75 dB( A)
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Part-drdasporto e Movi mentazione BRAVI

PLATFORMS

4 AREMESSA AL TRASPORTO
E ALLA MOVI MENTAZI ONE

4. 1. a
Attenzione perico
I'l personal e adde
deve aver |l etto e
in testa a questo
Deve indossare gu
ni stiche.
4. 1. Db
I ndi pendent ement e
vi ment azi ne del |
responsabile
4. 1. c
Prima di procedere al trasporto della Piattafor ma,
S i che il pavi mento sia in piano e privo di buche
4.1.d
Pri ma di i ni iare |l eggere t
preparati per tempo a quals
4. 1. e
Pulire | a zona dove | a Piat
do da i mpedire scivolament.i
4. 1. f
La Piattaforma pu, essere scar.i
1- Con un carrello a forch
parte 3 Caratteristiche
|l a vime®dyedere punto 4. 2.
2- Utilizzando gli scivoli
ed un argano, vedere pu
3- Movi mentando | a Piattaf
punto 4. 4
4.1.4¢g
Attenzione pericolo di schiaceo.
Le operazioni di trasporto sono pericov: voec,
gui idierlat ore deve eseguirle molto | entamente,
prestare molta attenzione e deve osservare che non
siano persone, ani mal i O CcoO /A Sposte.
4.1.h
Attenzione pericolo di inquj
Non di s ppembdaelrf@onbn elnlt e, ma s ¢
seconda del tipo di materi a
poliuretano ecc..), quindi
seconda dell e nor me del pae
4. 1.1
La Piattaforma  sul cami on
t ubi 0O cavi che possano int
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Part-drdasporto e Movi mentazione BRAVI

4 . RROCEDURE DI CARI CO/ SCART CO PI AT-
TAFORMA CON UN CARRELLO A FORCHE

. 2. a
a piattaforma pu, arrivare|imballata:

.2:-4&4b una cassa con bancall
.2.-A2%2volta da cell ophane con bancal e
.2-&%volta da cell ophane senza bancal e

A A b b

| e

o}

S a n n

D o0
0o
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N O 0
N ® o
Qo =

anca
o del
o il
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oo

S [ dentro u
[ n che compo

woTgbd
O Om:-
QSN
® T 0D &
SOV
~+ 3> o
D 0OQ -
o c

- —

u d

-Posi zionare | e forche del c \ 2l evatore sul I

-Soll evare | a cassa molto | e
cm.é e

per circa 10 ¢

-Facendo att en@rieaenarmecinedil
esposte, portare |l a cassa f
posi zionarla a terra.

-Attenzione pericolo di tagl
Una volta posizpieornaattoar ea dteevrer
guant i ntitaglio e con un
chi o, quindi

-Svitare |l e viti del |l e paret

t
a
u

-Attenzione pericolo di i nqu
Nowdi spebdadrad &lmbheht e, ma riv
zie di smal ti mento autiombhalzlad el
futuri trasporti

servare |

-Togliere |l e forche dal bancal

-lnserire |l e forche nell e appc el l a Piat:t

-Facendo atten@rieoamenarhecinedilan
esposte, risollevare |l a Piatt
circa 10 o 20 clreapdrit drmpa ew

o |l ent amen

=

na dentro
forche

-La procedura di scarico delll g
sa con bancale wutilizzando il

S —
WY/ S\
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